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Copyright

La informacién contenida en este documento es de propiedad reservada de INIM Electronics s.r.l.. Ninguna
de sus partes puede ser reproducida sin la autorizacion por escrito de INIM Electronics s.r.l..

Todos los derechos estan reservados.

Conformidad con las directivas europeas

Esta central ha sido disefiada y desarrollada conforme a los mas altos niveles de calidad implementados por
INIM Electronics s.r.l..

Esta central se debe instalar de acuerdo con las instrucciones descritas en este manual y cumpliendo
rigurosamente la normativa en vigor.

Las centrales de la serie SmartLoop cumplen con los requisitos de la norma EN54-2, EN54-4 y EN54-21.

Las centrales SmartLoop, asi como sus accesorios y funciones relevantes, disponen de certificacion IMQ
Sistemi di Sicurezza salvo indicaciones diversas.

Las declaraciones de prestacion, las declaraciones de conformidad y los certificados relativos a los
productos descritos en este manual pueden descargarse de la web:

Www.inim.biz
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Capitulo 1

Introduccion

Nota: Las centrales descritas en este manual han sido desarrolladas de acuerdo a las normas mas estrictas de
calidad, operatividad y prestaciones adoptadas por INIM Electronics. Todos sus componentes se han
seleccionado teniendo en cuenta su aplicacion, y pueden operar de acuerdo con las especificaciones
técnicas cuando los parametros ambientales por fuera del contenedor cumplen con la clase 3k5 de la
norma EN60721-3-3.

Peligro: La funcién de control de GAS no cumple con la norma EN54-2, ya que esta funcion NO esta
definida en dicha norma.

Peligro: Con el fin de validar la certificacion IMQ-SISTEMAS DE SEGURIDAD, y de acuerdo con la norma
EN54-2, todos los pulsadores de alarma asi como los detectores compatibles con el sistema,
deben estar asociados con las funciones de deteccidn de incendio e indicacion de alarma.

1.1 Aplicacién y uso

SmartLoop es una central analdgica direccionable que gestiona hasta ocho circuitos o lazos anti incendio.
SmartLoop puede ser puesta en red (maximo 30 centrales en un token ring). Pueden conectarse a los lazos
dispositivos de diferente tipo (detectores, mddulos de entrada, salida, pulsadores, sirenas, etc.). La
maxima longitud de cada lazo es de 2000 m., ida y vuelta. Ademas del lazo SmartLoop dispone de salidas
supervisadas que garantizan una completa funcionalidad del dispositivo (p.ej sirena). La central es capaz
de identificar situaciones andmalas y las indica a través de un amplio rango de sefiales: de alarma, pre
alarma, fallo, aviso inmediato, zona anulada, prueba y supervisiones. Todas las indicaciones pueden
aparecer indicadas sea sobre el display que en los LED de indicacion del estado del sistema. De modo
opcional pueden conectarse a cada central hasta 14 repetidores, para repetir las indicaciones y la gestion
de inmediata intervencién al nivel 2 (silenciar, reset) en todo el edificio. Una central puede conectarse
opcionalmente a un PC o a un moédulo de impresion.

La funcion de autodireccionamiento y la programacion de los puntos permiten una puesta en marcha rapida.

Red (XYY YTYYY YY)
PSTN eecccccccccce

FIIIIITT L

G @

Figura 1 - Ejemplo de configuracion: esquema de red token ring con 6 nudos (HorNet)
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[A] Lazo

El lazo es el circuito (2 polos apantallados) que se debe conectar en paralelo a todos los dispositivos que
forman parte del sistema anti incendio periféricos. El circuito toma en nombre de lazo (loop) porque la
conexion de este mismo es realizada partiendo de los terminales de salida del lazo, recorriendo toda la
zona que se desea proteger, conectando en paralelo todos los dispositivos previsto en el sistema y entrando
en los terminales Loop-In (de entrada del lazo). La central se comunica con los dispositivos conectados al
lazo mediante un protocolo digital que le permite realizar un completo control. El lazo utiliza los mismos
dos polos para alimentar los dispositivos del sistema y para el canal de comunicacion bidireccional. Los
dispositivos que pueden conectarse al lazo pueden ser:

1. Detectores: Son los elementos capaces de detectar la magnitud fisica que debe tener bajo control en
caso de detectar un posible incendio. Los detectores pueden ser:

- Detectores Opticos de humos: detectan la presencia de humo a través de un sistema 6ptico que utiliza
la refracciéon de la luz del humo que penetra en una pequefia cAmara oscura (efectoTyndall).

- Detectores Optico-Térmicos: de funcionamiento similar a los detectores 6pticos, aunque también
detectan la temperatura ambiental. La combinacién de estos dos parametros fisicos (humo y
temperatura) permite obtener una deteccién mas rapida y mayor inmunidad a las falsas alarmas.

- Detectores Térmicos: detectan la temperatura ambiental. Pueden ser de dos tipos: A temperatura fija
— que indican alarma cuando la temperatura excede un umbral predefinido; y Termovelocimétricos —
que aunque también supervisa la temperatura definida previamente, responden a un incremento
rapido de la temperatura.

Detectores I6nicos de humo: son capaces de detectar la presencia de humo en el ambiente ya que
incorporan una fuente radiactiva inofensiva en su interior.

Detectores de CO: miden los niveles de monéxido de carbono en el ambiente(uno de los productos
emanados durante la combustién) y a menudo se combinan con un detector de temperatura)

2. Moédulo de Entrada: dispositivo que supervisa el estado de un dispositivo externo (interruptor,
detector, etc.) y envia la informacién a la central. El médulo de entrada permite conectar cualquier tipo
de dispositivo al lazo.

3. Mddulo de Salida: dispone de una salida controlada por la central. Durante la configuracién del
sistema se puede decidir el tipo de evento por lo que debera activarse. El médulo de salida se conecta
con cualquier tipo de dispositivo (sirenas, equipos de indicacion, bloqueadores de puertas, etc.).

4. Pulsador de Alarma: es un pulsador claramente identificado para su uso en caso de incendio. Se
ubica generalmente en la cercania de las entradas y salidas de los locales. En caso de activacion
generan una alarma sobre el sistema.

5. Sirenas/flash: son dispositivos de indicacion oOptico y visuales que indican si se ha detectado una
condicion particular.

Para obtener una lista completa de todos los tipos de dispositivos que pueden conectarse al lazo y obtener
informacién mas detallada de los mismos remitirse a Apéndice A - Dispositivos Enea, Apéndice B -
Dispositivos Argus y Apéndice C - Dispositivos Apollo.

La configuracion del lazo (tal y como establece la normativa aplicable) permite a la central funcionar en
caso que se produzca un problema sobre un circuito o interrupcion del lazo, ademas permite que continte
comunicando y controlando los dispositivos independientemente de su ubicaciéon a uno u otro lado de la
interrupcion.

Aislador

Con objeto de disponer de un circuito de lazo que tolere el problema y que cumpla con la normativa, los
modulos aisladores se deben conectar en serie con el lazo y asi detectaran cualquier cortocircuito y
consecuentemente interrumpiran el lazo. Si se produce un cortocircuito, los dos aisladores mas cercanos al
cortocircuito se abriran, dividiendo de esta forma el lazo para que la central controle los elementos
ubicados en cualquiera de las partes en que se ha dividido el lazo. No se deben conectar mas de 32
detectores.

Nota: Muchos dispositivos ya traen el aislador en su interior, por lo que no es necesario afiadir otros
aisladores. Ver Apéndice A, Apéndice B y Apéndice C para obtener informacion mas detallada.

[B] Repeater SmartLetUSee/LCD (opcional)

Se trata de un teclado opcional con LED incorporado, teclas y display que visualiza informacion remitida de
la central. La central maneja hasta 14 repetidores que se pueden conectar incluso mediante BUS RS485 a
una distancia de 1000 m desde la central misma. Se deben ubicar (en donde se requiera) en las
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inmediaciones de las vias de acceso del edificio, de forma que los ocupantes del mismo puedan verificar el
estado sin tener que adentrarse demasiado en el edificio.

[C] Estaciones de alimentacion SmartLevel (opcionales)

SmartLevel es ideal para alimentar a todos aquellos dispositivos situados en el area protegida por el
sistema de deteccién. A través de un modulo interno cumple con los requisitos impuestos por la norma
EN54 y se convierte de este modo en un alimentador completamente supervisado. Puede conectarse al lazo
de la central afiadiendo un moédulo de entrada o de salida (no suministrado) en el interior de la caja o a
través del BUS RS485 haciendo que de esta manera sea posible realizar la supervision completa del
alimentador y el control de las 3 vias de salida.

[D] Centrales de extincidon SmartLine-EXT (opcionales)

Las centrales de extincion SmartLine-EXT estdn basadas en centrales de deteccion de incendio
convencionales con 4 zonas SmartLine. Las centrales ofrecen 1 canal de extincion SmartLetLoose/ONE y
son capaces de ofrecer todas las funcionalidades de las centrales convencionales SmartLine.

La interfaz con la central SmartLoop se produce a través del BUS RS485 de la que la central de extincion
esta equipada. Sera posible programar la central de extincion SmartLine-EXT de forma de activar sus
funciones sea en base a la informacién “local” (zonas convencionales, terminales de extincidon, de detenciéon
de extincion, etc.) que a las informaciones “remotas” provenientes de la central SmartLoop.

[E] Sirenas/flash

Son dispositivos de indicacion 6ptico y visuales que se encuentran conectados en las vias de salida de la
central indican si se ha detectado una condicion particular. El motivo de activacion (alarma, pre alarma,
aviso, etc.) debera decidirse durante la configuracién del sistema.

1.2 Otras partes del sistema
Punto: se define como punto a cada uno de los dispositivos que se encuentran conectados al lazo.

Zona: es un grupo de puntos. Los puntos se pueden asignar a zonas durante la fase de configuracion.
Consulte con la normativa vigente acerca de como realizar una instalaciéon automatica de deteccion de
incendio y para tener mas informacién acerca de las limitaciones de las zonas.

Alimentador: es el modulo que, a partir de la tension de red (230 V~) a la que estad conectado,
suministra a la placa la tension estabilizada a 24 V (27,6 V=) necesaria para la alimentacion del sistemay
la carga de las baterias. La fuente de alimentacion cumple con la norma EN54-4 y esta ubicada debajo de
la placa principal. La tension de red (230 V~) representa la alimentacion primaria del sistema. Ver
también parrafo 4.4 Alimentador switching.

Baterias: constituyen la alimentacion secundaria del sistema. En el interior de la central se encuentran
alojadas dos baterias de plomo de 12 V 17 Ah que se encuentran conectadas en serie. La central se
encarga de recargarlas y supervisarlas. En caso de que se produzca una condicion de baja bateria o
ineficiencia, el sistema indicard fallo de bateria. De faltar la alimentacién primaria (230 V~-), las baterias
se activan automaticamente y si, debido a un prolongamiento excesivo de la falta de energia, su tension
baja a menos del valor minimo, se desconectan para evitar sufrir dafios. Ver también parrafo 7.15 Baterias.

Sonda térmica: es un accesorio que se conecta a la central y si es puesto en contacto con el exterior de
una de las dos baterias, supervisa la temperatura en el exterior de las baterias y se regula la carga de las
mismas. Ver también parrafo 7.16 Conexidon de la sonda térmica.

BUS RS485: Bus con 4 cables para la conexion con los repetidores. Para realizar las conexiones debe
utilizarse un cable trenzado y apantallado de 4 polos. Ver también parrafo 7.9 Conexion de los dispositivos
sobre BUS RS485.

Temporizador: entidad légica (en la central hay 8 temporizadores) capaz de activarse en determinadas
franjas horarias (hasta 2 franjas horarias al dia) en determinados dias de la semana. Dichos
temporizadores pueden usarse dentro de una ecuacion, o para realizar operaciones predeterminadas.

Ecuacion: un conjunto de condiciones logicas definidas por el instalador. Una ecuacién consta de una serie
de operadores (AND, OR, +, etc.) y de una serie de operandos (Puntos, Zonas, Temporizadores, etc.). Una
ecuacion se puede asociar con una salida que se activara cuando la ecuacion haya sido satisfecha.

Festivos: una lista de dias definidos en la fase de configuracion de la instalacion, que pueden utilizarse
para programar los temporizadores de la central.
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Aviso: una funcién generada por un detector que tengan la caracteristica de aviso (esta caracteristica se
define durante la fase de configuracion del sistema). El sensor detecta un nivel (de humo, temperatura,
etc.) superior al umbral de aviso (el umbral de aviso puede regularse para cada uno de los sensores de
manera independiente). Esta sefial es una indicacion a la persona responsable de la seguridad para que
verifiquen la alarma inminente o la funcionalidad del detector que da el aviso.

1.3 Para garantizar la certificacion IMQ-SISTEMAS DE SEGURIDAD vy el
cumplimiento con la norma EN 54-2

= Todos los pulsadores de alarma manual y los detectores de incendio utilizados deben estar asociados con
funciones de deteccion de alarmas de incendio.

e Las funciones que pueden asociarse a los LED (programables) situados sobre los moédulos del panel
frontal de la central (modulo teclado/display y médulo LED), sobre los repetidores SmartLetUSee/LCD y
Smart letUSee/LED deben configurarse en base al color de los mismos LED:

- Rojo: alarma de incendio
- Amarillo: fallo, prueba y deshabilitacion

Nota: La funcién de control de GAS no cumple con la norma EN54-2, ya que esta funcion no esta definida en
dicha norma.

1.4 La familia de las centrales anti incendio SmartLoop

Existen 3 modelos expandibles (expandibles con 8 lazo a través de 3 modulos de expansion SmartLoop/
2L). Para cada modelo expandible se encuentran disponibles 2 lazos, las dimensiones del armario son
comunes a los 3 modelos. Cada modelo expandible se encuentra disponible en una version redimensionada

(que mantiene las mismas dimensiones que el armario) no expandible y con 1 solo lazo a bordo para
aplicaciones de complejidad reducida.

Todos los modelos gestionan las mismas funciones y componen una completa gama de dispositivos
cableados y sin cables.

La serie de centrales anti incendio SmartLoop, estd compuesta por los siguientes modelos:

e SmartLoopl010/P - panel frontal completo modelo con 1 lazo

e SmartLoop2080/P - panel frontal completo modelo con 2 lazo expandible con 8 lazos

e SmartLoopl010/G - panel frontal con teclado y display modelo con 1 lazo

e SmartLoop2080/G - panel frontal con teclado y display modelo con 2 lazos expandible con 8 lazos
e SmartLoopl010/P - panel ciego modelo con 1 lazo

e SmartLoop2080/G - panel ciego modelo con 2 lazos expandible con 8 lazos.

- - -
SRR 2
AR . SMAR L e
SmartLoop1l010/P . SmartLoop1l010/G SmartLoopl1010/S -
SmartLoop2080/P SmartLoop2080/G SmartLoop2080/S

Figura 2 - Serie SmartLoop
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1.5 Descripcion de los modelos

El modelo “/P” se suministra con un panel frontal provisto de teclado, display LCD, LED de aviso, teclas de
funcién y LED indicadores del estado de las zonas, y es apto para los lugares en los que se requieren
sefales visuales y controles manuales significativos. Este modelos es capaz de alojar al médulo de
impresion térmico desde el panel SmartLoop/PRN (opcional).

El modelo “/G” esta compuesto por un panel frontal con teclado, display LCD, LED de indicacién y teclas de
funcién, este modelo es adecuado para ser instalado en lugares en los que se requieren sefales visuales y
controles manuales. Del mismo modo que el modelo “/S” también el modelo “/G” puede ser actualizado en
cualquier momento sustituyendo la compuerta frontal.

El modelo “/S” esta compuesto por un panel frontal sin ninguna interfaz usuario (display, LED o teclas) y
esta indicado para ser instalado en lugares en donde no se requieren indicaciones visuales ni controles
visuales (por ej. en s6tanos). Un central modelo “/S” puede ser modificada incluso en una fase sucesiva a
la adquisiciéon sustituyendo el panel frontal del armario con un panel capaz de alojar médulos LED y un
display obteniendo una central modelo “/P” o “/G”.

1.6 Caracteristicas

Hasta 240 zonas por cada panel

Posibilidad de conectar en red hasta 30 centrales

Posibilidad de compartir grupos y zonas entre las centrales conectadas en red

Alimentador switching 160 W y 27,6 V=== con funcién de carga de bateria

2 lazos incorporados (en modelos 2080 expandibles); 1 lazo incorporado (en los modelos 1010 no
expandibles)

3 salidas NAC programables

1 salida NAC de alarma

1 salida NAC de indicacién de problema

1 relé de indicacién de alarma (intercambio libre)

1 relé de indicacién de fallo (intercambio libre)

BUS RS485 para conectar un maximo de 14 repetidores SmartLetUSee/LCD, 4 estaciones de
alimentacion SmartLevel y 4 estaciones de extinciéon SmartLineEXT

1 salida 24V para la alimentacion de dispositivos externos.

1 salida 24V reseteable para la alimentacion de dispositivos externos para no alimentar durante el
reset.

Conectores RS232 y USB para cargar/descargar los datos de programacion.

Registro capaz de memorizar los dltimos 2000 eventos.

E

modulo base (principal) suministra alojamiento para:

3 modulos de expansion SmartLoop/2L (2 lazos por moédulo) — (solo modelos 2080)
1 médulo de red SmartLoop/NET

1 mdédulo SmartLAN, SmartLAN/SF

1 médulo SmartLoop/PSTN

1 médulo de expansion Entrada/Salida SmartLoop/INOUT

1 médulo LED zona-estado SmartLoop/LED (solo para los modelos “/P”)

1 médulo con impresion térmica SmartLoop/PRN (solo para los modelos “/P”)

Nota: Los modelos 1010 no expandibles a 1 lazo poseen exactamente las mismas caracteristicas y
componentes que los modelos 2080 expandibles con 2 lazos.
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Capitulo 2

Informacién general

2.1 Documentacion entregada
e Manual de instalacion (este manual)

e Manual de programacion

* Manual de usuario

Los manuales son facilitados con el dispositivo. Para solicitar mas copias ponerse en contacto con las oficinas
de INIM Electronics.

2.2 Datos del Manual

e Titulo: Manual de instalacién SmartLoop

e Version: 3.53

* Cadigo del manual: DCMIINSOSLOOP

e Destinatarios: instalador, asistencia técnica

2.3 Cualificacion del operador - niveles de acceso

Nivel 1

Todos los ocupantes del edificio pueden ver el estado del sistema y los contenidos del registro de los
eventos y también silenciar el zumbador.

Nivel 2

SOLO los usuarios autorizados dotados por una clave o un codigo PIN (cédigos de 5 cifras) pueden Habilitar/
Deshabilitar los dispositivos del sistema, las salidas sonoras, las zonas software y los dispositivos de red y
SILENCIAR o RESETEAR el sistema.

Nivel 3

SOLO los técnicos autorizados, pueden retirar los tornillos utilizando un destornillador y pueden abrir el
armario de la central para introducir el Jumper de programacién J2 y después de ello, a través de un cédigo
PIN de 5 cifras (codigos con 5 cifras) pueden tener acceso a la fase de programacion de los parametros y/o
realizar los trabajos de mantenimiento (por ejemplo, cambiar la bateria, sustituir los fusibles, etc.).

Nivel 4

SOLO técnicos autorizados elegidos por el Fabricante, pueden a través de herramientas especiales, realizar
el trabajo de reparacion sobre el médulo base (por ejemplo, reparar o sostituir los componentes SMD).

Nota: Por defecto es entregado el codigo PIN de acceso “00004”.

2.4 Propriedad de la informacion

La informaciéon contenida en este documento constituye una propiedad privada. Todos los derechos estan
reservados.

No se puede copiar o reproducir la totalidad o parte de este documento a menos que exista una
autorizacion por escrito realizada expresamente por el fabricante, en particular en aquella parte referida al
dispositivo especificado en el parrafo 4.1 Central.

2.5 Exclusiones de la garantia

El fabricante no se responsabiliza de los posibles dafios directos o indirectos a personas o cosas derivados
de un uso equivocado.

La instalacién de esta central debe realizarse por parte de personal de seguridad cualificado estrictamente
de acuerdo con las instrucciones descritas en este manual y en concordancia con el cédigo de incendio local
actualmente en vigor.
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2.6 Recomendaciones

INIM Electronics recomienda que el sistema se pruebe de manera periédica (remitirse al parrafo 2.7 Test
del sistema).

2.7 Test del sistema

Este sistema ha sido disefiado de acuerdo a las normas mas estrictas de calidad y funcionamiento. A causa
de un malfuncionamiento de una parte de un dispositivo el sistema podria no alcanzar los niveles ofrecidos.
La mayor parte de los problemas que provocan que un sistema no funcione tal y como deberia es porque
no se realiza un mantenimiento y una prueba periddica del sistema (ver Capitulo 9 - Mantenimiento).

Se deberian probar todos los detectores, dispositivos de indicacion y cualquier otro dispositivo operativo
que sea parte del sistema.

2.8 Nota para el instalador

Para garantizar una proteccién adecuada y suministrar instrucciones para el uso correcto del aparato, el
instalador debe conocer los procedimientos operativos de extincién de incendios. Como Unico contacto
individual con los usuarios del sistema, es su responsabilidad ensefarles como utilizar el sistema
adecuadamente e indicar como distinguir diferentes tipos de incendio. Los detectores de humo y
temperatura puede que no den un aviso con antelacion suficiente en el caso de fuegos causados por
explosiones, escapes de gas o almacenamiento erréneo de sustancias inflamables.

Con independencia a su capacidad técnica, un sistema de deteccion de incendio NO sustituye las medidas
preventivas que los responsables de seguridad de un edificio deben adoptar para prevenir minimizar los
dafos provocados por un incendio.

2.9 Soporte técnico

Contamos con un personal cualificado cuya misién es la de ayudar al instalador. Llame a nuestros niameros
de teléfono para hablar con uno de ellos, que respondera a sus preguntas y le ayudard en todo lo que
pueda necesitar con respecto a la puesta en marcha del sistema.

2.10 Claves

2.10.1 Claves terminoldégicas
Central; dispositivo; aparato: se refieren al dispositivo definido en el parrafo 4.1 Central.

Izquierda, derecha, adelante, atras, arriba, abajo: se refieren a la posicion del operador situado al
frente del dispositivo montado en la pared.

Avisador, comunicador (telefénico, SMS, digital): sinbnimo del término “combinador”.
Cable trenzado: sinénimo del término “cable twistado”

Personal cualificado: aquellas personas que, por su formacién, experiencia e instruccion, asi como por
los conocimientos en cuanto a las normas y disposiciones especificas para la prevencion de accidentes y a
las condiciones de servicio, pueden reconocer y evitar las posibles situaciones de peligro.

Seleccionar: hacer clic para seleccionar sobre la interfaz un elemento (mend, casilla de opciones, objeto
grafico, etc.).

Pulsar: hacer clic sobre un pulsador del software o pulsar una tecla del panel.

2.10.2 Claves gréaficas
A continuaciéon se muestran las claves graficas adoptadas en el texto.

clave ejemplo descripcion
Texto en letra Ver parrafo 2.10.2 Indica el titulo de un capitulo, seccién, parrafo, tabla o figura de
cursiva Claves graficas este manual u otros documentos asociados.
<texto> #<CodigoCliente> Dato variable.
[letra mayuscula] o [A] o [1] Representacion simbdlica de una parte del sistema o del software.
[nGmero]
TECLA CANC, Esc, RESET Teclas del teclado del ordenador o del panel.
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Nota: Las notas contienen informacién importante destacada indicada fuera del texto al que hacen referencia.

Atencion: Las indicaciones de atencién indican los procedimientos cuya falta de observacion parcial o
total podria dafar al dispositivo o a los aparatos conectados al mismo.

Peligro: Las indicaciones de peligro indican los procedimientos cuya falta de observacion parcial o

2

total podria producir dafios a la salud del operador o de las personas expuestas.
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EN 54-2:1997 + A1:2006
EN 54-4:1997 + A1:2002 + A2:2006
EN 54-21:2006

SmartLoop1010/S

Control and indicating equipment with integrated power supply
equipment and alarm transmission and fault warning routing

EN 54-2:1997 + A1:2006
EN 54-4:1997 + A1:2002 + A2:2006
EN 54-21:2006

SmartLoop1010/G

Control and indicating equipment with integrated power supply
equipment and alarm transmission and fault warning routing

EN 54-2:1997 + A1:2006
EN 54-4:1997 + A1:2002 + A2:2006
EN 54-21:2006

SmartLoop1010/P

Control and indicating equipment with integrated power supply
equipment and alarm transmission and fault warning routing

equipment for fire detection and fire alarm systems installed in equipment for fire detection and fire alarm systems installed in equipment for fire detection and fire alarm systems installed in
buildings buildings buildings
Essential characteristics Performance Essential characteristics Performance Essential characteristics Performance
Performance under fire conditions PA Performance under fire conditions PA Performance under fire conditions PA
Performance of power supply PA Performance of power supply PA Performance of power supply PA
Response delay (response time to fire) PA Response delay (response time to fire) PA Response delay (response time to fire) PA
Performance of transmission PA Performance of transmission PA Performance of transmission PA
Operational reliability PA Operational reliability PA Operational reliability PA
temperature resistance PA temperature resistance PA temperature resistance PA
Durability of operational || _vibration resistance PA Durability of operational | vibration resistance PA Durability of operational |_vibration resistance PA
reliability: electrical stability PA reliability: electrical stability PA reliability: electrical stability PA
humidity resistance PA humidity resistance PA humidity resistance PA
Options provided according to EN 54-2 Performance Options provided according to EN 54-2 Performance Options provided according to EN 54-2 Performance
7.8 Output to the fire alarm device PASS 7.8 Output to the fire alarm device PASS 7.8 Output to the fire alarm device PASS
[ 7.11 Delays to outputs PASS [ 7.11 Delays to outputs PASS [ 7.11 Delays to outputs PASS
[7.12 Dependencies on more than one signal (Type B and C) PASS [7.12 Dependencies on more than one signal (Type B and C) PASS [7.12 Dependencies on more than one signal (Type B and C) PASS
[ 8.3 Fault signals from points PASS [ 8.3 Fault signals from points PASS [ 8.3 Fault signals from points PASS
:9,5 Disablement of addressable points PASS :9,5 Disablement of addressable points PASS :9,5 Disablement of addressable points PASS
[ 10 Test condition PASS [ 10 Test condition PASS [ 10 Test condition PASS

Figura 3 - Certificaciones de las centrales SmartLoop1010
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EN 54-2:1997 + A1:2006
EN 54-4:1997 + A1:2002 + A2:2006
EN 54-21:2006

SmartLoop2080/S

Control and indicating equipment with integrated power supply
equipment and alarm transmission and fault warning routing
equipment for fire detection and fire alarm systems installed in

EN 54-2:1997 + A1:2006
EN 54-4:1997 + A1:2002 + A2:2006
EN 54-21:2006

SmartLoop2080/G

Control and indicating equipment with integrated power supply
equipment and alarm transmission and fault warning routing
equipment for fire detection and fire alarm systems installed in

EN 54-2:1997 + A1:2006
EN 54-4:1997 + A1:2002 + A2:2006
EN 54-21:2006

SmartLoop2080/P

Control and indicating equipment with integrated power supply
equipment and alarm transmission and fault warning routing
equipment for fire detection and fire alarm systems installed in

buildings buildings buildings

Essential characteristics Performance Essential characteristics Performance Essential characteristics Performance
|_Performance under fire conditions PASS |_Performance under fire conditions PASS |_Performance under fire conditions PASS
[_Performance of power supply PASS [_Performance of power supply PASS [_Performance of power supply PASS
[ Response delay (response time to fire) PASS [ Response delay (response time to fire) PASS [ Response delay (response time to fire) PASS
:Performance of transmission PASS :Performance of transmission PASS :Performance of transmission PASS
_Ogerational reliability PASS _Ogeratianal reliability PASS _Ogerational reliability PASS
temperature resistance PASS temperature resistance PASS temperature resistance PASS
Durability of operational ||_vibration resistance PASS Durability of operational || _vibration resistance PASS Durability of operational |_vibration resistance PASS
reliability: electrical stability PASS reliability: electrical stability PASS reliability: electrical stability PASS
humidity resistance PASS humidity resistance PASS humidity resistance PASS

Options provided according to EN 54-2 Performance |_Options provided according to EN 54-2 Performance Options provided according to EN 54-2 Performance
|_7.8 Output to the fire alarm device PASS :'.8 Output to the fire alarm device PASS |_7.8 Output to the fire alarm device PASS
[ 7.11 Delays to outputs PASS [ 7.11 Delays to outputs PASS [ 7.11 Delays to outputs PASS
[ 7.12 Dependencies on more than one signal (Type B and C) PASS [ 7.12 Dependencies on more than one signal (Type B and C) PASS [ 7.12 Dependencies on more than one signal (Type B and C) PASS
8.3 Fault signals from points PASS |_8.3 Fault signals from points PASS [ 8.3 Fault signals from points PASS
:9,5 Disablement of addressable points PASS [ 9.5 Disablement of addressable points PASS :9,5 Disablement of addressable points PASS
[_10 Test condition PASS 10 Test condition PASS [_10 Test condition PASS

Figura 4 - Certificaciones de las centrales SmartLoop2080
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Las declaraciones de prestacion, las declaraciones de conformidad y los certificados relativos a los
productos descritos en este manual pueden descargarse de la web:

www.inim.biz

2.12 Garantia

Este producto esta cubierto de garantia durante un periodo de 24 meses desde la fecha de prueba durante
el cual el producto esta libre de defectos de fabricacibn o mano de obra. La garantia no cubre defectos
debidos a:

* Uso incorrecto o negligencia

= Dafios causados por los agente atmosféricos
* Vandalismo

= Desgaste de los materiales

INIM Electronics s.r.l. decidira si repara o bien sustituye cualquier producto considerado defectuoso. La
garantia es considerada caducada cuando el problema es debido a un uso incorrecto o diverso que no
aparece indicado sobre el manual de uso. Para obtener una informacion detallada acerca de las condiciones
que afectan a la garantia consultar las tarifas de compra.

2.13 Normas de seguridad

El propésito de esta seccidon es garantizar que el equipo es instalado y manejado adecuadamente. El
instalador deberia conocer esta seccién y remarcar al usuario del sistema la importancia de cada uno de los
aspectos tratados en la misma.

2.13.1 Cumplimiento
SmartLoop ha sido disefiado y fabricado cumpliendo con la norma EN 54-2 referente a Sistemas de
deteccion y de indicacion de incendio - Central de control y indicacion.

La alimentacion ha sido disefiada y fabricada cumpliendo con la norma EN 54-4 referente a Sistemas de
deteccion y de indicacion de incendio - Aparato de alimentacion.

2.13.2 Gestidn de aparatos electrénicos

El movimiento normal de una persona puede generar corriente estatica con un potencial de miles de
Voltios. La descarga de esta corriente a través de los semiconductores durante la manipulacién del equipo,
puede dafiar seriamente al mismo, aunque pueda no ser evidente en un primer momento mas tarde hace
que se reduzca la funcionalidad del dispositivo.

Si estan ubicados en su caja original, los circuitos electronicos fabricados por INIM Electronics son en gran
medida inmunes a las descargas electroestaticas.

= No exponer los circuitos a un dafio innecesario desmontandolos de sus cajas originales.

e Sujetar los médulos por los bordes.

= No tocar los componentes electrénicos, circuitos impresos o partes metélicas de los conectores.

* NO entregar circuitos a otra persona sin antes verificar que ambos tienen el mismo potencial
electroestatico. Apretandose las manos se adquiere el mismo potencial.

= Situar el circuito en una superficie anti-estatica o en una superficie conductora con el mismo potencial.

Para obtener informacién complementaria sobre los procedimientos de trabajo en condiciones de seguridad
para los aparatos electrénicos, consulte las normas EN 61340-5-1 y CLC/TR 61340-5-2.

2.13.3 Conexidn del aparato

Para poder garantizar una adecuada proteccién y de poder formar a los usuarios sobre su uso adecuado,
los instaladores y técnicos de mantenimiento deben conocer el procedimiento operativo de este equipo.

Por favor leer las instrucciones detalladamente antes de instalar, mantener o poner en marcha el sistema.

Antes de alimentar el aparato por primera vez, comprobar que la conexién a tierra se ha realizado
adecuadamente en el terminal correspondiente.

2

La seccion minima recomendada para la conexién a tierra es de 2,5 mm<“, salvo especificaciones en

contrario en los documentos accesorios.
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2.13.4 Sustitucion y eliminacion

Sustitucion

Cuando se sustituyan los dispositivos averiados, desconectar primero dichos dispositivos para después
realizar la conexiéon de los nuevos dispositivos de acuerdo con las instrucciones de ambos dispositivos.

El viejo dispositivo deberéa ser eliminado cumpliendo con la normativa vigente referente a la eliminacion de
desechos.

Eliminacion
No quemar los dispositivos electronicos o permitir que contaminen el medio ambiente. El producto debe ser
eliminado de forma segura. Para evitar el problema de los cortocircuitos, adoptar las medidas necesarias

cuando se quiten las baterias de los productos que contengan. Para eliminar las baterias es obligatorio
respetar las normativas vigentes.

Informacion sobre la eliminacién de equipos eléctricos y electrénicos (aplicable en los
Paises con sistemas de recogida selectiva)

El simbolo del contenedor tachado que figura en el aparato o en el embalaje indica que el
producto, al final de su vida util, debe ser desechado por separado de los demas residuos. El
usuario debera, por tanto, llevar el equipo llegado al final de su vida a los centros municipales
especificos de recogida selectiva para desechos electrotécnicos y electrénicos.

Como alternativa a la gestion autbnoma, es posible entregar el equipo que se desea eliminar al
revendedor, cuando se adquiera un nuevo equipo de tipo equivalente. En los comercios de [ NGB
productos electrénicos con superficie de venta minima de 400 m2 también es posible entregar
gratuitamente, sin obligacion de compra, los productos electréonicos con dimensiones inferiores

a 25 cm que se deseen desechar.

La adecuada recogida selectiva para enviar posteriormente el equipo desechado al reciclaje, al tratamiento
y a la eliminacion ambientalmente compatible, contribuye a evitar posibles efectos negativos en el medio
ambiente y en la salud, y favorece la reutilizacion y/o reciclaje de los materiales de los que esta compuesto
el equipo.
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Capitulo 3

Gestion del aparato

3.1 Transporte

Una vez que el aparato ha sido cuidadosamente embalado y empaquetado durante el transporte es
conveniente tomar una serie de precauciones. Las cajas deberian situarse de tal modo que se minimice el
riesgo de vuelques y caidas, ademas deberia tener un especial cuidado para proteger los equipos del calor
o del frio excesivo.

3.2 Condiciones ambientales

Respetar los limites de temperatura:

e -10° / +55°C para almacenamiento y transporte
e -5° / +40°C para el funcionamiento

3.3 Desembalaje

Tener cuidado cuando se desempaquete el dispositivo y tirar el cartén sobrante o cualquier otro residuo en
los sitios preparados a tal efecto cumpliendo con la normativa vigente.

El aparato se encuentra empaquetado en una caja de cartén, en el interior de la que se encuentra alojada
una caja metalica.

Nota: Los embalajes deben ser eliminados respetando las normas locales en vigor.

3.3.1 Interior de la caja
En el interior de la caja encontrara:

e Contenedor de metal que contiene el médulo base
 Manual de instalaciéon

e Funda de plastico que contiene:
- 5 resistencias 15 KOhm 1/4W
- 5 diodos 1 A 1000 V 1N4007
1 bateria de litio CR2032 no recargable
1 ferrita
llaves
cables para la conexiéon de las baterias
- terminal de anillo para la conexion de tierra

e Sonda térmica opcional para optimizar la recarga de la bateria segun su temperatura

Atencion: La bateria de litio 2032 garantiza la memorizacidon de datos. Debe introducirse esta bateria
en el interior de su alojamiento (ver parrafo 4.2 - [H]) con el simbolo “+” situado en posicion
frontal a usted.

La bolsa no contiene:

Baterias, CD del software de programacion SmartLeague. Estos elementos deben adquirirse por separado.

Atencion: Para garantizar la certificacion IMQ-SISTEMAS DE SEGURIDAD y el cumplimiento con la
norma EN 54-4 es obligatorio utilizar la sonda térmica.
Asegurarse de tener los elementos indicados al alcance antes de iniciar el proceso de
instalacion.

Gestion del aparato 15
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Descripcion técnica

4.1

Central

Figura 5 - Exterior e interior de la central

Capitulo 4

[A] Panel frontal con display con teclas e indicaciones LED Solo SmartLoop/P y SmartLoop/G
[B] Lugar para llave de acceso al nivel 2
[C] Panel LED Solo SmartLoop/P
[D] Médulo de impresion térmico SmartLoop/PRN
[E] Tornillos de cierre del frontal Todos los modelos
[F1 Entrada para acceder a los cables laterales (a los lados de la caja)
[G] Etiqueta con los datos de matricula
[H] Tapa frontal
[n Moédulo base (placa base)
[J] Médulo alimentador
K1 Compartimento para baterias de reserva
[L] Agujero pasacables
[M] | Agujero de fijacion del panel
4.2 Mobdulo base (Placa base)

El médulo base de las centrales SmartLoop aloja un micro controlador de 32 bit que controla todas las
funciones de la central y los micro controladores periféricos (uno por cada lazo) que se ocupan de gestionar
la comunicacién a través de los dispositivos que se encuentran conectados sobre el campo.
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El modulo ha sido diseflado utilizando componentes electréonico de Ultima generacion. Gracias a la
experiencia de afios del departamento de disefio garantiza una alta fiabilidad e inmunidad a los disturbios.
Es construida utilizando las mas modernas tecnologias constructivas que garantizan una calidad absoluta.
Todos los terminales para la conexiéon de cables estan dotados de una protecciéon para evitar las descargas
eléctricas, y son capaces de neutralizar cualquier tipo de disturbio que pueda ser generado por los
conductores externos ya que cada terminal puede identificarse claramente a través de la inscripcion
contenida sobre el mdédulo.

El modulo base tiene previsto el alojamiento de cada moédulo de expansion disponible para el sistema
SmartLoop.

[ Ll ko \
i S Sl s o

Figura 6 - El mdédulo base

[A] Conector para cable de conexiéon con el moédulo del display situado sobre el panel frontal

[B1 LED de estado del lazo 1

[C] LED de estado del lazo 2

[D] Conector para modulo SmartLoop/2L

[E] Conector para médulo SmartLAN

[F] Tecla de reset del microprocesador

[G] Jumper de mantenimiento de datos de programacion (si es extraido durante el siguiente apagado de la
central, todos los datos programacion seran eliminados y restablecidos de fabrica)

[H] Bateria para el mantenimiento de datos de programacion (bateria de litio de 3V)

[ Conector COM RS232 (DB9 macho)

[J] Conector USB (tipo B)

[K] Conector para el alojamiento del médulo SmartLoop/PSTN

[L] Jumper de anulacion del fallo del defecto en tierra (si es extraido anularéa el fallo)

M1 Conector para modulo de impresion térmico desde el panel

[N] Jumper para la entrada en programacion (si es extraido no es posible acceder a la programacioén)

[O] Conector para modulo alimentador switching

Descripcion técnica 17
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[P] Conector para el alojamiento del médulo SmartLoop/NET
[Q] Conector para el alojamiento del médulo SmartLoop/INOUT
[R] Conectores reservados. NO utilizar
[S] PL Terminales PL y GND para la indicacion de bateria desconectada. En caso de falta de
alimentacion primaria y de desconexion de las baterias (completo apagado) el terminal PL es
conectado con GND. En caso contrario el terminal PL es desconectado.
[T] AUX Salida de 24V para la alimentacion de cargas externas protegida con un fusible reseteable de
1.8A
[Ul AUX-R Salida de 24V para la alimentacion de cargas externas, protegida con un fusible reseteable de
1.8A. Durante el reset de la central se apaga. Indicada para alimentar aquellos dispositivos
que deben ser desalimentados para poder ser reseteados (p.ej detectores de humo lineales).
V1 RS485 Terminales BUS RS485 para la conexion de repetidores (hasta un maximo de 14)
REPEATER
[W1] ALARM Relé de alarma (intercambio libre)
RELAY
[X] FAULT Relé de fallo (intercambio libre)
RELAY
[Y1 FAULT OUT | Salida de fallo supervisada y protegida por un fusible de 1A
[Z] ALARM NAC | Salida de alarma NAC supervisada y protegida por un fusible de auto reseteable de 1A
[A1] NAC1, Salidas NAC programables supervisadas y protegidas por fusibles auto reseteable de 1A
NAC2,
NAC3
[B1] LOOP2-1 Terminales de Entrada del lazo 2
[C1] LOOP2-0O Terminales de Salida del lazo 2
[D1] LOOP1-1 Terminales de Entrada del lazo 1
[E1] LOOP1-O Terminales de Salida del lazo 1
4.2.1 LED de estado del lazo

Los LED de estado del lazo (parrafo 4.2 - [B] y parrafo 4.2 - [C]) permiten hacerse una idea sobre la
comunicacion entre la central y los sensores. El técnico instalador puede utilizarlos para darse cuenta si la
central esta interrogando a los detectores, el protocolo que estd usando y si los dispositivos interrogados han
respondido.

e EI LED de color verde situado a la derecha que emite un parpadeo cada vez que un dispositivo lazo
responde, mientras la central interroga de modo ciclico a los dispositivos de la direccion 1 a la maxima
direccion admisible (remitirse a Apéndice A, Apéndice B y Apéndice C correspondientes con los
dispositivos que pueden conectarse sobre el lazo).

e El LED central de color rojo parpadea cada vez que se envia un mando sobre el lazo para un dispositivo
segun el protocolo de comunicacién del tipo Enea (Apéndice A) o Argus (Apéndice B).

- El LED situado a la izquierda de color rojo parpadea cada vez que se envia un mando para un dispositivo
segun el protocolo de tipo Apollo (Apéndice C).

En condiciones de funcionamiento normal, el LED rojo correspondiente al tipo de protocolo configurado
parpadea rapidamente y el LED verde de respuesta parpadea normalmente (pequefios flash). Mas
dispositivos se encuentren conectados y més largo sera el tiempo de flash del LED verde.

4.3 Panel LED

Los modelos de central SmartLoop/P cuentan con un panel de visualizacion con LED directamente en el
panel frontal, conectado a la placa teclado/display. (parrafo 4.1 - [C]).

Aporta 48 LED rojos sobre los cuales es posible visualizar una o mas sefiales indicadas en el lugar de
configuraciéon del sistema; la l6gica de tipo ON/OFF de los LED se puede configurar para cada indicador
durante la fase de programacién de modo independiente.
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4.4  Alimentador switching
La caja metdlica tiene fijado en el fondo el alimentador switching:

SMARTLOOP

Placa de bornes de entrada de red
[Al 2300~ 500 11
@ N L
i e [B] Conector del modulo base
| 1 [C] Conector para baterias
! 'II||I|II“I"|I 1 D1 Conector para sonda térmica

4.5

Especificaciones técnicas

Tension de alimentacion

230 V~~ (-15% / +10%) 50/60 Hz

Absorcion maxima de la linea 230V

1,1 A

Tensién nominal de salida 27,6V—==
Tensiéon de salida de 19 a 27,6 V
Corriente maxima de suministro 52A
lmax. a 4 A
Iméx. b 4 A
Corriente maxima de suministro de las baterias al faltar la 4 A
alimentacion principal
Corriente maxima para cargas externas y dispositivos opcionales | 3,8 A
Corriente absorbida desde el panel (mdédulo principal+maddulo del
panel delantero/Icd)
- standby 200 mA
- de la bateria en el caso de caida de la alimentacion 80 mA
- méaxima corriente de recarga de la bateria 1,2 A

Especificaciones de la bateria

2x12V, 17 Ah

Marca y tipo

YUASHA NP 7 -12 FR o NP 17 -12-FR (o
equivalente) con clase de inflamabilidad de
la envolvente UL94-V2 o mejor

Maxima resistencia interna de la bateria (Rj max) 1 Ohm
Tension de desenganche de las baterias 19V
Rizado maximo en la tensiéon de salida 1%

Temperatura de funcionamiento

De -5 a +40 °C

Fusible interno en el médulo alimentador

T3,15A 250V

Clase de aislamiento

Grado de proteccion de la envolvente (EN 60529)

IP30

Dimensiones (altura x longitud x profundidad)

48 x 47 x 13,5 cm

Peso sin bateria

8 kg

Corriente absorbida de los médulos accesorios

SmartLoop/2L (mdédulo de expansion 2 lazos)

stby: 20 mA MAX.:70 mA

Descripcion técnica

19



SMARTLOOP NI Central de deteccién de incendio analégica
SmartLoop/INOUT (médulo de expansion 6 entradas/ stby:40 mA MAX.:300 mA
salidas)

SmartLoop/NET (médulo de adaptacion de red Token ring) stby: 40 mA MAX.:40 mA

SmartLoop/PSTN (comunicador sobre linea PSTN) stby:20 mA MAX.:60 mA

SmartLAN (Md6dulo de adaptacion Ethernet) stby:200 mA MAX.:200 mA

SmartLoop/LED (médulo de 48 LED) stby:40 mA MAX.:80 mA

SmartLoop/PRN (médulo de impresion térmico del panel stby:0 A MAX.:1 A
delantero)

SmartLetUSee/LCD (repetidor LCD) stby: 40 mA MAX.:50 mA

SmartLetUSee/LED (repetidor LED) stby:5 mA MAX.:50 mA

Valores maximos admisibles al terminal

Modulo principal

Terminales de salida del lazo Méx. 0,5 A en cada lazo

NAC1, NAC2, NAC3, alarma NAC, salida fallo 1.3A MAX

Relé de fallo, relé de alarma contacto libre de tensién 5 A a 30 V===
max.

RS485 BUS 1.8A MAX

AUX, AUX-R 1.8A MAX

Ondulacién restante (ripple) sobre las salidas AUX y 1% MAX

AUX-R

PL Contact,o normalmente abierto 5 A a 30
V== MAX.

SmartLoop/INOUT
sobre cada CH 0.9A MAX
PIN del cédigo de acceso por defecto 00004
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Capitulo 5

Aparatos accesorios

51 Modulos opcionales

Sobre el moédulo principal de la central se pueden alojar los mddulos opcionales que se elencan a
continuacion:

Figura 7 - Médulo base equipado con los médulos opcionales

[A] Hasta 3 moédulos de expansiéon de lazo SmartLoop/2L (solamente para modelos expandibles 2080)

[B] 1 médulo de red SmartLoop/NET para la conexion de mas centrales en red (tecnologia Hornet)

[C] 1 modulo LAN SmartLAN para la conexién a una red Ethernet (tecnologia Janus)

[D] 1 mddulo telefénico SmartLoop/PSTN para la conexion con las lineas telefonicas PSTN

[E] 1 mddulo de expansion Entrada/salida SmartLoop/INOUT que suministra 6 Entradas / Salidas

Los modelos “SmartLoop/P” soportan también un modulo de impresion térmico SmartLoop/PRN para alojar
en el panel frontal para imprimir los eventos en tiempo real o bajo pedido.

Remitirse a los apartados correspondientes para ver las descripciones de los médulos.

5.1.1 Moddulo SmartLoop/2L

Las centrales SmartLoop son entregadas con 2 lazos a bordo (1 solo lazo para las versiones 1010), en las
versiones 2080 el numero de lazo puede expanderse hasta 8 a través de 3 modulos de expansion
SmartLoop/2L.

Cada lazo gestiona hasta 240 o 126 (segun el protocolo seleccionado) dispositivos de deteccion/indicacion
de incendio (ver Apéndice A, Apéndice B y Apéndice C).

A causa de la incompatibilidad eléctrica, aquellos dispositivos con un protocolo diferente no pueden ser
conectados sobre el mismo lazo. El tipo de protocolo de todos modos puede ser configurado de manera
independiente para cada lazo logrando de este modo integrar sobre la misma central un lazo con
dispositivos de diferentes marcas.
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e

[A] LED de estado del lazo 1 | ver parrafo 4.2.1 LED de

a(1) estado del lazo
[B] LED de estado del lazo 2

[C] Conector para cable de conexion de mdédulos
SmartLoop/2L siguiente (hasta 3 moédulos)

[D] Conector para cable de conexién con mdédulo base o
modulo SmartLoop/2L anterior

[E] Terminales de Entrada del lazo 2

[F1 Terminales de Salida del lazo 2

[G] Terminales de Entrada del lazo 1

[H] Terminales de Salida del lazo 1

[l Orificios de anclaje

Figura 8 - M6édulo SmartLoop/2L

Cada médulo SmartLoop/2L esta compuesto por:

= Un cable de conexion con el médulo base
» Dos ferritas para los conductores de salida del lazo

< 5 tornillos de anclaje
« 5 distanciales

5.1.2 Modbdulo SmartLoop/NET

El médulo SmartLoop/NET permitira crear una red token-ring capaz de conectar entre ellos hasta 30
centrales SmartLoop a través de un cable de 3 polos.

El cableado de la red debera ser realizado en anillo, la longitud méaxima de cada parte (entre dos centrales) es
de 2000 metros, red (tecnologia HorNet) cableada de este modo sera capaz de tolerar un fallo que se
presente sobre el cableado. Utilizando un cable de 2 polos complementario (5 polos en total), se puede crear
un anillo de proteccion capaz de conducir una condicion de alarma incluso en caso de fallo del
microprocesador sobre una o mas centrales.

[Al

Terminales A para la conexion del anillo de alarma de emergencia; para
conectar con Alarm-B de la siguiente central

OF O, [B]

Puerta A de comunicacién; para conectar con los terminales Port-B de la
siguiente central

Lo
% \ [C]

Terminales B para la conexion del anillo de alarma de emergencia; para
conectar con Alarm-A de la central anterior

[C]

Puerta B de comunicacion; para conectar con los terminales Port-A de la
central anterior

[E]

LED azul de indicacién de la central conectada en red; indica el estado en
funciéon/no en funcién del médulo SmartLoop/NET, en caso de LED apagado la
central es aislada por la red HorNet

[F]

2 LED de estado de la puerta A (verde y amarillo)

|-__. 1
(B YA = Dy C) [c]

2 LED de estado de la puerta B (verde y amarillo)

[H]

Conector para interfaz con moédulo base (sobre la parte posterior del médulo)

[t

Orificios de anclaje

Figura 9 - M6édulo SmartLoop/NET
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Peligro: Para obtener el pleno funcionamiento del anillo de emergencia es necesario respetar el
sentido del cableado: los terminales Port-B y Alarm-B son conectados con los terminales
Port-A y Alarm-A de la siguiente.

Cada médulo SmartLoop/NET esta compuesto por:

= 4 tornillos de anclaje
* 4 distanciales

5.1.3 Modbdulo SmartLAN

El médulo SmartLAN se conecta a cualquier red Ethernet y permite el acceso remoto (via Internet) al
sistema de control anti incendio (permite la conexion a todas las centrales presentes en la red token-ring).

e SmartLAN — El mdédulo es capaz de enviar e-mail detalladas para cada evento y a través del TCP/IP en
tiempo real el informe de los eventos que suceden en la red y pone a disposicidon un servidor web a
través del cual es posible acceder a la central mediante un buscador (Internet Explorer, Firefox, Opera,
etc.).

El médulo ademas da la posibilidad de efectuar la programacion (up-downloading) de los datos desde
remoto, de gestionar el sistema a través del software de control INIM SmartLook y un servicio de DNS
dinamico.

e SmartLAN/SF — El médulo da la posibilidad de efectuar la programaciéon (up-downloading) de los datos
desde remoto y de gestionar el sistema a través del software de control INIM SmartLook.

Para acceder a la configuracion del moédulo SmartLAN la direccion IP por defecto es: 192.168.1.92

[A] Pulsador de reset del microprocesador

[B] Pulsador de reset de la programacion

[C] Puerta Ethernet

[D] LED POWER de indicacion de la alimentacion

[E] LED SYS de control de la comunicacion con el
modulo base

[F1 LED ACT de actividad LAN (indica la transmision de
datos via Ethernet)

[G] Alojamiento para la placa microSD-card para
guardar los anexos de los correos

[H] Conector para interfaz con médulo base (sobre la
parte posterior del moédulo)

[l Orificios de anclaje

Figura 10 - Moédulo SmartLAN

[Al Puerta Ethernet

[B] LED de indicacion de la alimentacion

[C] LED de colision de red

[D] LED de velocidad de conexién a 100Mbp

[E] LED de conexion de red

[F1 LED de recepcion de un paquete sobre el BUS
RS485

[G] LED de transmision de un paquete sobre el BUS
RS485

[H] Conector para interfaz con modulo base (sobre la
parte posterior del moédulo)

L] Orificios de anclaje

Figura 11 - M6édulo SmartLAN/SF
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Cada médulo SmartLAN o SmartLAN/SF es entregada con:

= 3 tornillos de anclaje
« 3 distanciales

5.1.4 Mdbdulo SmartLoop/PSTN

El médulo SmartLoop/PSTN permite conectar las centrales SmartLoop a una linea fija (PSTN). Gestiona y
supervisa 2 lineas y usa los protocolos de comunicacién con las estaciones de vigilancia mas utilizadas
(SIA, Contact ID, etc.).

El médulo esta dotado de una memoria audio capaz de memorizar hasta 8 mensajes vocales para poder
utilizar en las llamadas vocales. Esta completamente gestionado por el propio microcontrolador, generara
una serie de llamadas de emergencia en caso de un fallo en el microprocesador de la central, una serie de
lamadas posteriores sera realizada en el caso de alarma en condicién de microprocesador de la central con
fallo.

[A] | Terminales L.I. para la linea telefénica interna; es llevada sobre estos
terminales la linea telefénica conectada sobre los terminales L.E.
permitiendo conectar los aparatos telefénicos para el uso corriente

D2 ® © - de la linea

.'@: ; - [B] | Terminales L.E. para la linea telefonica externa
(D)(E) Dﬁ [C] | Terminales L.B.; linea de backup para la conexion de una segunda

linea para utilizar en caso de fallo de la primera

[D] | LED rojo que indica problemas sobre la linea de backup

[E] | LED rojo que indica problemas sobre la linea telefénica principal

[F]1 | LED verde de actividad (indica el intercambio de datos entre el
modulo SmartLoop/PSTN y el médulo base)

[G] | LED amarillo de linea enganchada (se enciende cuando el mdédulo
PSTN ocupa la linea telefénica)

[H] | Conector telefénico plug-in (para grabar mensajes de voz a través de
un aparato telefénico comun)

[11 | Conector para interfaz con médulo base (sobre la parte posterior del
modulo)

[J] | Orificios de anclaje

Figura 12 - M6édulo SmartLoop/PSTN

Cada médulo SmartLoop/PSTN esta compuesto por:

« 4 tornillos de anclaje
= 4 distanciales

5.1.5 Moddulo SmartLoop/ZINOUT

El médulo SmartLoop/INOUT suministra 6 pares de terminales (CH1 - CH6). Cada una de estas puede ser
configurada como:

» Salida supervisada (NAC — 1A max.)

e Entrada supervisada

e Linea de detector convencional

= Linea de detectores de gas

Durante la fase de programacion, es posible programar los eventos que activaran estas salidas y las
acciones que seran generadas por estas entradas.

Cada moédulo SmartLoop/INOUT cuenta con:

= 4 tornillos de anclaje
* 4 distanciales
= kit de resistencias y diodos
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[A] LED verde de actividad

‘:E) [B] LED amarillo de fallo sobre al menos 1 de
los 6 canales del médulo

Py |
Ld

[C] Terminales de Entrada/Salida

@ %/3) SRS T T T e T
i_. 5 1 0 0 B 50 4 A 1 9 . 8 0 A [D] | Conector para interfaz con modulo base

(sobre la parte posterior del médulo)

[E] Orificios de anclaje

Figura 13 - MOédulo SmartLoop/PSTN

52 Modulo de impresion térmico SmartLoop/PRN

El médulo de impresion térmico SmartLoop/PRN utiliza rollos de papel térmico estandar de 82 mm y se
conecta directamente al médulo base por medio del cable suministrado. Suministra la impresion continua en
tiempo real de los eventos y/o la impresion de una parte de registro solicitada. También puede imprimir
informes completos por cada lazo que contiene una serie de informacion acerca del estado de cada detector /
modulo (cantidad de polvo acumulada, calidad de la comunicacién del lazo, valor leido en tiempo real, etc.).

Figura 14 - Moédulo SmartLoop/PRN

[A] LED de estado y pulsador de apertura del vano de alojamiento de la bobina de papel

[B] Pulsador para avance del papel

[C] Compartimento de alojamiento de la bobina

[D] | Aletas de cierre del compartimento de alojamiento de la bobina

[E] Guia para el gancho de fijacion al panel

[F1 Terminales de alimentacion (24 V) que se conectan a los cables rojo y negro del cable suministrado
[G] Conector para cable de conexién con médulo base (suministrado)

Cada moédulo SmartLoop/PRN esta compuesto por:

= Un cable de conexion con el moédulo base
» kit de tiras para el apriete del cable

e 2 ganchos de fijacion

= Bobina de papel
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5.3 Repetidor SmartLetUSee/LCD y SmartLetUSee/LED

Cada una de las centrales SmartLoop soporta hasta 14 repetidores SmartLetUSee/LCD que van conectados
todos en posicion paralela y a los terminales del BUS RS485 del modulo base utilizando un cable
apantallado de 4 polos. Cada uno de los repetidores repite todas las funcionalidades del panel frontal,
mostrando informaciéon de todo el sistema y permitiendo el acceso a los usuarios / instaladores en base a
las autorizaciones de los codigos introducidos.

En el caso que se abriera la caja de los repetidores, en el interior de esta se muestra al instalador la parte
posterior del médulo electrénico que se encuentra fijada a la tapa. A continuacibn mostramos una

descripcion de las partes que seran utilizadas durante la fase de instalacion:

Figura 15 - M6édulo SmartLetUSee/LCD

[A] | SmartLetUSee/LCD Frontas del médulo

[B] | SmartLetUSee/LCD Parte trasera del moédulo

[C] | DIP switch Para configurar la direccion de repetidor

[D] | Terminales RS485 Respectivamente desde la parte inferior de la figura hacia arriba “+24V - +

GND”; para conectarse al BUS RS485

[E] | Terminales EOL Para colocar el jumper de configuracion de la posicidon del repetidor

[F] | Terminales SmartLetUSee/LED Conector del cable para conectarse con el moédulo SmartLetUSee/LED

Sobre cada maédulo de indicacion SmartLetUSee/LCD se puede conectar un modulo SmartLetUSee/LED a
través del cable de conexion suministrado con el médulo. SmartLetUSee/LED suministra 48 LED de estado
de zona; la légica de tipo ON/OFF de los LED se puede configurar para cada indicador durante la fase de
programacion de modo independiente.

Nota: El modulo SmartLetUSee/LED puede ser utilizado solamente en combinacion con un moddulo
SmartLetUSee/LCD
-
I D O G- O -
0 '8 I'0 10 [0 I
[ G O O Ol
-

Figura 16 - M6édulo SmartLetUSee/LED
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Capitulo 6

Instalacion

Peligro: La instalacidn de estas centrales debe ser realizada cumpliendo con los cédigos anti incendio
locales, con las leyes de prevencidn de accidente y de acuerdo con las instrucciones y las
correspondientes directrices.

Los pasadores de cables deben ser de clase de inflamabilidad UL94V-1 o superior.

6.1 Seleccionar la posicion de montaje
La central deberia situarse en un lugar que esté:

e Seco

e Alejado de fuentes de interferencia eléctrica (motores eléctricos, aparatos, calefactores, unidades de
condicionamiento del aire y emisoras de radio, etc.)

La posicion de montaje debe cumplir con todos los requisitos impuestos por las normativas vigentes sobre
sistemas tecnolégicos.

6.2 Procedimiento de instalacion, directrices y pruebas
1. Sujetar los cables

Conectar todos los dispositivos de los lazos sobre el campo

Instalar las periféricas del sistema

Fijar la central en la pared

Instalar los mdédulos accesorios (si es necesario)

Alimentar el sistema

N o bk owd

Probar el sistema (red, repetidor, dispositivos auxiliares y de indicacion).

Peligro: NON conectar la alimentacion hasta que no se hayan completado todas las conexiones.

6.2.1 Montaje del panel a la pared

1. Preparar la pared con 4 agujeros para tacos de 8 mm de manera tal que coincidan con los 4 agujeros de
fijacion de la base metdlica de la central (parrafo 4.1 - [M]).

Peligro: Prestar atencion y no taladrar cerca de cableados eléctricos, conductos de calefaccion o
tuberias.
Nota: Utilizar tacos adecuados para el tipo de pared, y que soporten una carga de por lo menos 20 kg.

Consultar con personal experto para la eleccién correcta de los tacos.

2. Realizar los orificios para el acceso a los cables laterales (si es necesario) rompiendo las entradas
situadas para tal fin sobre los 4 lados del armario.

3. Introducir los manguitos de acoplamiento para realizar las canalizaciones en los orificios practicados.

4. Fijar la base de la central a la pared con 4 tornillos adecuados para los tacos elegidos. Marcar y
practicar los cuatro agujeros de enganche en la pared.

5. Desfilar los cables a través de las entradas de los cables laterales o sobre el fondo.
6. Conectar los mddulos accesorios (si se utilizan) al mdédulo base.

Conectar el médulo SmartLoop/PRN (si es utilizado) al médulo base (parrafo 5.2 Médulo de impresion
térmico SmartLoop/PRN).

8. Completar las conexiones.
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6.2.2 Conexiodn de los moédulos accesorios

Figura 17 - Conexion de los mdédulos accesorios

1.

Localizar la posicién del médulo accesorio sobre el médulo base (ver Figura 7 - Médulo base equipado
con los maédulos opcionales).

En caso de conexion del médulo SmartLoop/2L, introducir un extremo del cable plano (suministrado) en
el moédulo base en el conector correspondiente (parrafo 4.2 - [D]).

Retirar los tornillos correspondientes sobre el médulo base.
Atornillar los distanciales metalicos (entregados con el médulo)

Introducir el mdédulo accesorio sobre los soportes y prestar atencion que el conector del médulo
accesorio entre en su soporte sobre el médulo base.

Utilizando los tornillos anteriormente extraidos del moédulo base, colocar el moédulo accesorio en
posicion.

En el caso de conexiéon del médulo SmartLoop/2L, utilizando el extremo del cable plano libre, conectar
el modulo accesorio al médulo base.

6.3 Conexion del médulo impresor SmartLoop/PRN

Quitar las tuercas de los tornillos enroscados en la placa puesta en lugar del médulo de impresion
(parrafo 4.1 - [D]) y extraer la placa.

Situandose de frente al contenedor (con la puerta cerrada) introducir el médulo de impresién en su
posicion.

Sosteniendo el moédulo de impresion firmemente en su posicién, abrir la puerta e introducir los ganchos
de fijacion a lo largo de las correspondientes guias (parrafo 5.2 - [E]) hasta que el moédulo quede
asegurado en la posicion correcta.

Conectar el cable suministrado al moédulo de impresion, mediante los terminales situados en el revés
del moédulo (parrafo 5.2 - [F] y parrafo 5.2 - [G]) y al médulo base mediante el conector
correspondiente. (parrafo 4.2 - [M]).

Fijar las tiras o los ganchos de sujecion de plastico entregados con el kit SmartLoop/PRN en donde sea
necesario en el interior de la tapa y sobre el médulo base, asi como asegurar el cable de conexion.

28
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Conexiones

7.1 Nota para el instalador acerca de la conformidad de conexiones

7.1.1 Conexion con dos cables

Para un sistema che sea conforme con las Normas EN54, ya que cuando se utiliza este tipo de cableado no
pueden conectarse mas de 32 detectores.

7.1.2 Conexion con cuatro cables

Para un sistema que cumpla con las Normas EN54, es necesario instalar un médulo aislante al menos para
cada grupo de 32 detectores (ver Apéndice A, Apéndice B y Apéndice C para aquellos dispositivos que
contienen ya a bordo un aislante).

Recomendaciones

Peligro: En el caso que se realice un cableado con 2 cables no pueden conectarse sobre el lazo mas
de 32 detectores.

En el caso que se realice una conexidon con 4 cables, las uniones en forma de T estan
prohibidas, salvo que el numero de dispositivos que permanezcan aislados en caso de averia
sobre el lazo NO pueda nunca superar un total de 32.

En el caso que los dispositivos conectados sobre el lazo contengan en su interior un aislante,
es necesario conectar uno al menos cada 32 dispositivos. Ver Apéndice A, Apéndice B y
Apéndice C para obtener mayores detalles.

El cableado debe ser realizado cumpliendo con las normativas locales sobre sistemas
tecnoldgicos.

7.2 Conexiones

El cableado del sistema de alarma antiincendio es un elemento critico para la seguridad de quienes estan
en el edificio; constituye un elemento fundamental para la tempestividad de la deteccidén del peligro y para
la evacuacion de las personas en caso de incendio o de situaciones de emergencia. Durante dicho evento,
es imprescindible que los aparatos de seguridad antiincendio, y en primer lugar el cableado, estén
operativos durante un tiempo definido y suficiente. Por estas razones es de vital importancia que las
operaciones de cableado de la instalaciéon se realicen a la perfecciéon y cumpliendo con las normativas
vigentes locales pertinentes.

7.2.1 Directrices

= Los cables del sistema de deteccion de incendio deben ser conectados en canalizaciones separadas de los
conductores de otros sistemas.

e En correspondencia con los puntos de unidn se requieren cajas de derivacion y las uniones deben ser
realizadas de manera conforme con la normativa local.

= En el interior de la central utilizar los vinculos situados en el fondo del armario para fijar los conductores
a través de tiras de plastico.

< El cable de red eléctrica debe entrar en el armario de la central mediante su propia entrada de cable y no
debe cruzarse con los demas conductores. El cable de la alimentaciéon principal debe fijarse al enganche
del cable en la parte trasera mediante vinculos de cable de plastico.

7.3 Conexiones del lazo

Sobre los lazos pueden conectarse una amplia gama de dispositivos para poder colocar en el interior de las
areas que se desean proteger (detectores, pulsadores anti incendio, médulos de Entrada y Salida, etc.).

Para obtener una descripcion detallada de los dispositivos del lazo, remitirse a Apéndice A, Apéndice B y
Apéndice C.
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A causa de la incompatibilidad eléctrica, aquellos dispositivos con un protocolo diferente no pueden ser
conectados sobre el mismo lazo. El tipo de protocolo de todos modos puede ser configurado de manera
independiente para cada lazo logrando de este modo integrar sobre la misma central un lazo con
dispositivos de diferentes marcas.

Nota: Para cada uno de los conductores de Salida de cada lazo debe introducirse una ferrita (entregada) tal y
como se ilustra en la siguiente figura.

Figura 18 - Ferritas para conductor de salida del lazo

7.3.1 Terminales del lazo
LOOP1-O y LOOP2-0O - salida del lazo (parrafo 4.2 - [C1] y parrafo 4.2 - [E1])

e Terminales “+” e “—":conectar todos los dispositivos del lazo en posicién paralela a estos terminales
remitiéndose a las instrucciones anexadas a los mismos dispositivos.

« Terminal de tierra “{=)’: conectar la pantalla del par de los cables cruzados (2 polos STP) a este terminal.

Nota: Dejar siempre desconectado una extremidad de esta pantalla.

LOOP1-1y LOOP2-1 - entrada del lazo (parrafo 4.2 - [B1] y parrafo 4.2 - [D1])

e Terminales “+” y “—":conectar el cableado de retorno del lazo a estos terminales.

Estos terminales permiten al panel verificar la integridad del lazo. En el caso de una sola interrupcion del
cableado la central sera capaz de comunicar con los dispositivos del tronco que ha permanecido aislado
de estos terminales.

e Terminal de tierra “(=)’: conectar la pantalla del cable STP (2 polos) a este terminal.

Nota: Dejar siempre un extremo de la pantalla desconectado.

7.3.2 Consideraciones sobre las dimensiones del lazo

Para el cableado del lazo es conveniente utilizar un cable apantallado y trenzado con una seccion adecuada.
La pantalla del cable debe ser conectada a tierra utilizando los terminales de tierra conectando la pantalla
por un solo extremo del lazo.

Para un correcto funcionamiento del lazo es conveniente medir las dimensiones del cable utilizado para
realizar la conexion de los dispositivos de forma que la caida de tension sobre la linea no supere los 8V. La
tabla que se muestra a continuacion contiene las dimensiones minimas del cable para realizar el cableado
del lazo dependiendo de la distancia entre los terminales de salida del lazo y el dispositivo mas alejado:

hasta 500 m minimo 1 mm?
hasta 1000 m minimo 1,5 mm?
hasta 1500 m minimo 2 mm?2
hasta 2000 m minimo 2,5 mm?
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7.3.3 Conexion de los dispositivos al lazo

La conexion del lazo puede ser realizado con 2 cables (lazo abierto) o con 4 cables(lazo cerrado) con un
cable twistado y apantallado con 2 polos.

: A e e g s o

Figura 19 - Conexidén con 2 cables

Para las conexiones con 4 cables, conectar la pantalla solamente por un extremo del lazo y dejar el otro
extremo desconectado.
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Figura 20 - Conexioén con 4 cables
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7.4  Salidas NAC

7.4.1 Salida NAC de alarma

La salida ALARM NAC (parrafo 4.2 - [Z]) es supervisada y silenciable, protegida por un fusible de 1 A para
conectar con dispositivos de indicacion de alarma.

Esta salida sera activada después de la deteccion de una condicion de alarma de incendio. In caso de
activacion, la salida suministrara una tension de 24V con las polaridades indicadas sobre la inscripcion de
los terminales.

Durante la fase de stand-by, sobre la linea circulard una pequefia corriente de control con polaridad invertida
con respecto a los simbolos que aparecen marcados sobre el médulo base. Los diodos (conectados en serie
con las cargas) dirigiran la corriente a la resistencia de fin de linea que debera ser conectada en paralelo al
ultimo dispositivo (ver Figura 21 - Conexion de las salidas ALARM NAC, FAULT OUT, NAC1, NAC2 y NAC3).

7.4.2 Salida de fallo

La salida FAULT OUT (parrafo 4.2 - [Y]) es supervisada y silenciable, protegida por un fusible de 1 A para
conectar con dispositivos de indicacion de fallo (LED. etc.).

Esta salida sera activada después de la deteccion de cualquier condicién de fallo. In caso de activacion, la
salida suministrara una tensién de 24V con las polaridades indicadas sobre la inscripcion de los terminales.

Durante la fase di stand-by, sobre la linea circulara una pequefia corriente de control con polaridad
invertida respecto a los simbolos marcados sobre el médulo base. Los diodos (conectados en serie con las
cargas) dirigiran la corriente a la resistencia de fin de linea que debera ser conectada en paralelo al dltimo
dispositivo (ver Figura 21 - Conexion de las salidas ALARM NAC, FAULT OUT, NAC1, NAC2 y NAC3).

7.4.3 Salidas NAC1, NAC2 y NAC3

Las salidas NAC1, NAC2 y NAC3 (parrafo 4.2 - [Al]) son salidas programables genéricas protegidas por un
fusible 1A. Pueden ser conectadas a dispositivos de indicacion o actuadores de diferente tipo (electrovalvulas,
persianas bloqueadoras, etc.). Las salidas se activaran al verificarse las condiciones para las que han sido
programadas. In caso de activacion, la salida suministrard una tension de 24V con las polaridades
indicadas sobre la inscripcién de los terminales.

Durante la fase de stand-by, sobre la linea circulara una pequefia corriente de control con polaridad invertida
con respecto a los simbolos que aparecen marcados sobre el médulo base. Los diodos (conectados en serie
con las cargas) dirigiran la corriente a la resistencia de fin de linea que debera ser conectada en paralelo al
ultimo dispositivo (ver Figura 21 - Conexioén de las salidas ALARM NAC, FAULT OUT, NAC1, NAC2 y NAC3).

Figura 21 - Conexion de las salidas ALARM NAC, FAULT OUT, NAC1, NAC2 y NAC3

7.5 Terminal PL

Estos terminales pueden ser utilizados para aportar la indicaciéon de apagado completo.

El terminal PL (parrafo 4.2 - [S]) Normalmente Abierto se cierra en GND en caso de apagado completo de
la central (ausencia de red y baterias desconectadas).
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7.6 Salida AUX

La salida AUX (parrafo 4.2 - [T]) suministra una tension de 24 V (méx. 1,3 A) para la alimentacion de
cargas externas (dispositivos accesorios).

Esta salida esta protegida de cortocircuitos a través de un fusible auto reseteable. In caso de cortocircuito
de tal salida, la central indicara el estado de fallo de la salida AUX.

7.7 Salida AUX-R

La salida AUX-R (parrafo 4.2 - [U]) suministra una tensiéon de 24V (max 1.3A) que es extraida
temporalmente durante el reset de la central, para la alimentacion de cargas externas (dispositivos
accesorios) que tienen la necesidad de ser desalimentados para restablecer su condicion de reposo (p. €j
barreras de humo lineales).

Esta salida esta protegida de cortocircuitos a través de un fusible auto reseteable. In caso de cortocircuito
de esta salida, la central indicara el estado de fallo sobre la salida AUX.

7.8 Salidas de relé

Nota: Los contactos de los relés presentes en el médulo electrénico se conectan Unicamente a circuitos que
funcionan con tensiones SELV.

7.8.1 Relé de alarma

El relé de alarma suministra un intercambio libre a los terminales ALARM RELAY (parrafo 4.2 - [W]) capaz
de conmutar cargas hasta 5A (30V max). Este relé conmutara en el caso de cualquier alarma.

Atencion: Para garantizar la certificacion IMQ-SISTEMAS DE SEGURIDAD esta salida no es utilizada como
salida de tipo C y/0 E y/0 J y/0 G (EN 54-1), por lo tanto no debe ser utilizada para dirigir
dispositivos de alarma de incendio y/o dispositivos de transmision de alarma de incendio.

7.8.2 Relé de fallo

El relé de fallo suministra un intercambio libre a los terminales FAULT RELAY (parrafo 4.2 - [X]) capaz de
conmutar cargas a hasta 5 A (30 V méax.). Este relé conmutara en el caso de cualquier fallo.

Atencion: Para garantizar la certificacion IMQ-SISTEMAS DE SEGURIDAD esta salida no es utilizada
como salida de tipo J (EN 54-1), por lo que no debe ser utilizada para mandar dispositivos de
transmision de Averia.

7.9 Conexion de los dispositivos sobre BUS RS485

El BUS RS485 acepta hasta 14 paneles repetidores, 4 estaciones de alimentacion y 4 centrales de extincion
convencionales SmartLine-EXT.

ESTACION DE ESTACION DE
ALIMENTACION EXTINCION
SmartLevel SmartLine-EXT

REPETIDORES
SmartLetUSee/LCD

Figura 22 - Conexion sobre BUS RS485
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1. Utilizar un cable de 4 polos twistado y apantallado para realizar las conexiones

2. Conectar los dispositivos en paralelo sobre el BUS RS485. Al final “+24” del terminal BUS RS485 de las
estaciones de extincion SmartLine-EXT no tiene que conectarse ningun cable.

3. Introducir el jumper en la posiciéon EOL solamente sobre el dltimo dispositivo, sea tanto un repetidor o
una estaciéon de alimentacién (esta operacion va saltada para las estaciones de extincion).
La longitud méaxima de los cables del BUS RS485 es de 1000 metros.

7.9.1 Configuraciones sobre los dispositivos conectados al BUS RS485

1. A cada dispositivo debe asociarse una direccion que lo distingue de los otros dispositivos conectados al
mismo BUS RS485. Para configurar la direccion de los SmartLevel y de los SmartLine-EXT consultar el

correspondiente manual de programacion, mientras que para los repetidores es necesario actuar sobre el
DIP switch (parrafo 5.3 - [C]).

Direccion 1 2 3 4 5 6 7
o ON
Posicion
del DIP
switch
1. 2 3 4
Direccion 12
o ON
Posicion
del DIP
switch
1.2 3 4
Atencion: Todas las otras configuraciones de los DIP switch no estan permitidas.

2. Asegurarse que el jumper de selecciéon de fin de linea (parrafo 5.3 - [E]) se encuentre en posicion EOL

(End Of Line) solamente sobre el ultimo repetidor o sobre la Gltima central de alimentacién de la linea y
no sobre el resto.

Posicion EOL del jumper para el
repetidor final

Posicion del jumper para
repetidores intermedios

Figura 23 - Modulo SmartLetUSee/LCD-Lite - posicion del jumper
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Posicion del jumper para
estaciones intermedias

Posicion EOL del jumper para la
estacion final

Figura 24 - Modulo SmartLevel - posicion del jumper

7.10 Conectar el médulo SmartLoop/NET

Utilizar para las conexiones el cable cruzado de 4 polos apantallado o para las conexiones Ethernet el cable
Cat 5 STP. Este cable permitira conectar el anillo de comunicacion de los datos y el anillo de alarma de
emergencia.

Figura 25 - Conexion del médulo SmartLoop/NET

Peligro: Para obtener el pleno funcionamiento del anillo de emergencia es necesario respetar el
sentido del cableado: los terminales PORT-B y ALARM-B son conectados con los terminales
PORT-A y ALARM-A de la siguiente.

Para la comunicacion entre los nudos de la red HorNet, las centrales emplean una comunicacién en BUS
RS485 a una velocidad de 57.600 baud; la maxima distancia entre 2 nudos es de 2000 m. Cada puerta de
comunicacion del médulo SmartLoop/NET se encuentra aislada a través de galvanizaciéon, gracias a este
aislamiento son evitados lazos de tierra y corrientes parasitas debidas a diferencias de potencial entre los
diferentes nudos que podrian comprometer la calidad de la comunicacion.
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7.11 Conexion del médulo SmartLoop/INOUT

Cada uno de los seis terminales del moédulo SmartLoop/INOUT puede ser configurado en uno de los
siguientes modos:

A 1
g i ‘\lﬁ
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Detector de
humo
convencional

Detector de
humo
convencional

Detector‘
de gas

4-20mA

EYEEYEY EY RS ESESESEF ETSETES
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Centrale
SmartLoop |
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Figura 26 - Conexiéon del médulo SmartLoop/INOUT

[A] | Salida supervisada NAC

[B] | Zona convencional
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[C] | Zona gas | Una linea configurada como “zona gas 4-20mA” genera una sefial de “early warning” en el caso en
que el valor de salida del detector supere los 12mA y una sefal de alarma en el caso que supere los
16mA.

Durante la fase de programacion es necesario habilitar la activacion de la sefal early warning sobre
la central y sobre la zona de pertenencia de la linea para obtener tal indicacion. La indicacion de
early warning serd automaticamente eliminada en el caso que el detector de gas que ha superado el
limite de los 12mA vuelva a situarse por debajo de la misma sin haber llegado a la zona de alarma.

[D] | Entrada supervisada

7.12 Conexion a un PC

El panel se puede conectar:

* permanentemente a un PC equipado con un software de control

» de forma ocasional a un PC para realizar las operaciones de configuracion del sistema
La comunicacién con el PC puede producirse a través de:

e puerta RS232

e puerta USB
= puerta Ethernet (si el sistema esta equipado con un moédulo SmartLAN)

Nota: El uso de una de estas puertas anulard automaticamente el uso de las otras.
Las puertas de comunicacion con el PC se encuentra optoaisladas haciendo de esta forma posible la
conexion permanente de un PC o de un maédulo de impresion.

Cuando la conexion al PC se produce a través de una puerta USB, la primera vez que se introduce el cable
USB (LINKUSBAB opcional) el sistema operativo podria requerir el driver de instalacion. Este es
suministrado junto con el software SmartLeague y una vez instalador el software, se podra localizar el
driver en la carpeta:

C:\Programmi\lnim\SmartLeague\Drivers\

7.13 Conexion de una central con SmartLAN (o SmartLAN/SF) a un PC

En este caso, las puertas RS232 y USB de la central no seran disponibles para su uso. Por lo que el PC
deberd ser conectado directamente a la puerta Ethernet del médulo SmartLAN o bien a través de un switch
de red utilizando una patch-cord invertida.

La direcciéon IP por defecto es 192.168.1.92

El mdédulo de red ethernet a bordo del PC debe ser configurado con una direccion IP de la misma clase (p.
ej 192.168.1.46). Al final de la configuracidon de red se puede abrir el buscador e introducir la direccion del
maodulo SmartLAN:

http://192.168.1.92

7.14 Conexion de un modulo de impresion de serie
1. Conectar el modulo de impresion de serie a la puerta RS232.
2. Acceder al menu principal desde el panel y seleccionar Imprimir
3. Habilitar el médulo de impresidon para comunicar con el panel.

Nota: Si pretende desconectar el médulo de impresién de serie de la puerta RS232 de modo de conectar un
PC, deshabilitar el mdédulo de impresion de serie antes de continuar. Si no se hace, el PC no sera capaz
de comunicar con la central.

7.15 Baterias
El armario del panel posee un alojamiento para dos baterias internas de 12V/17Ah.

Utilizar baterias YUASA, modelo NP 17 -12 FR o similares con clase de inflamabilidad UL94-V2 (o superior).

En la condicion de tensién de red presente, la central se encarga de recargar las baterias y supervisarlas,
realizando las verificaciones que se describen a continuacion:
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7.15.1 Verificacion de la eficiencia

La central verifica cada 10 minutos aproximadamente la eficiencia de las baterias. Si la resistencia interna
de estas supera el limite permitido, el evento sera sefialado por el respectivo LED de fallo en el panel
frontal y en el display.

7.15.2 Verificacion de la tension

La central supervisiona de forma continua la tensiéon de la bateria. Si la tensién desciende por debajo de los
22.8V, el panel indicara el evento sobre el correspondiente LED de fallo sobre el panel frontal y sobre el
display. Este evento finalizara cuando la tension vuelva a situarse por encima de los 24.6V.

7.15.3 Condiciéon de descarga profunda

Si la tensién de la bateria desciende por debajo de los 18V la central se encarga de su desconexiéon de
modo de evitar que se produzcan dafios sobre las mismas baterias. Si ello se verifica, el terminal PL se
cerrara hacia GND suministrando una sefal de “Apagado completo”.

7.15.4 Conexion de las baterias

1. Introducir las baterias en el interior de la caja del panel.

2. Conectar entre si las baterias con el cable correspondiente (Figura 27 - [A]).

3. Conectar el cable con los terminales de anillo (suministrados) en los bornes de las baterias (Figura 27 -

[BD-

Atencion: Prestar atencion a las polaridades del cable.

4. Conectar el conector del cable de las baterias (Figura 27 - [C]) al conector en el médulo alimentador
(parrafo 4.4 - [C]).

Atencion: Prestar atencién a las polaridades del conector.

Alimentador
SmartLoop @

Figura 27 - Conexion de las baterias
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7.16 Conexidn de la sonda térmica

Atencion: Para garantizar la certificacion IMQ-SISTEMAS DE SEGURIDAD y el cumplimiento con la
norma EN 54-4 es obligatorio utilizar la sonda térmica.

El mdédulo alimentador cuenta con un conector (parrafo 4.4 - [D]) para la conexiéon de la sonda térmica
ProbeTH.

La sonda térmica ProbeTH se encargara de regular la tension de recarga de las baterias dependiendo de su
temperatura evitando de este modo que se produzcan dafios a las mismas baterias.

Usar una tira de cinta aislante fuertemente adhesiva (Figura 27 - [E]) para poner en contacto la sonda
térmica con una de las baterias de forma tal que pueda transmitir correctamente el calor.

7.17 Conexion a la fuente de alimentaciéon de red
El sistema de alimentacion de la central SmartLoop cumple con las Normas EN54-4.

Peligro: NO alimentar el sistema con una tensién no conforme.

1. Conectar la alimentacion de red a los terminales del moédulo alimentador (parrafo 4.4 - [A] y Figura 28
- Conexion de tierra, [A]).
Para que la instalacion cumpla con las normas de seguridad, el conductor de fase debe estar conectado
al terminal “L”, y el neutro, al terminal “N”.
La alimentacion para la central debera ser derivada directamente desde un cuadro de distribucion
eléctrica a través de una linea reservada, esta linea debera estar protegida por un dispositivo de
seccionamiento que cumpla con lo previsto por las normativas locales.

Nota: En el sistema eléctrico del edificio debe encontrarse presente un interruptor magneto-térmico que
funcione como proteccidon contra los excesos de corriente y los cortocircuitos.

Nota: El extremo de un conductor cableado no debe unirse mediante soldaduras blandas en los puntos en los
que el conductor se ve expuesto a una presion de contacto.

e Alimentacion primaria: 230 V~~ (-15/+10%) 50/60 Hz
= Maxima absorciéon de corriente: 1,1 A

oy LA LLAA

Lo AP RARY

ST

il

SRR

Figura 28 - Conexion de tierra

2. Grapar el cable del conductor de tierra al terminal de anillo suministrado [B].
Unir el cable con el anillo con la central al tornillo de puesta a tierra [C].

4. Asegurarse de que a la puesta a tierra estén conectados el terminal @ del médulo alimentador [D] y
la tapa [E].
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Peligro: El sistema de tierra debe cumplir con las normativas vigentes sobre seguridad eléctrica en
los sistemas.

Nota: Una conexion de tierra de proteccion asegura que todas las superficies conductivas expuestas estén al
mismo potencial eléctrico de la superficie de la tierra, para evitar el riesgo de descarga eléctrica si una
persona toca un dispositivo en el que se haya producido un fallo de aislamiento. También asegura que
en el caso de un fallo de aislamiento se genere una corriente de fallo alta y que active un dispositivo de
proteccion de exceso de corriente (fusible) que desconecte el alimentador.

5. Evitar que conductores a muy baja tensién de seguridad o de sefial puedan entrar en contacto con
puntos que presenten una tension peligrosa.
Asegurar los conductores atandolos entre si con una abrazadera y unirlos firmemente a uno de los
ganchos para los cables en el fondo del armario [F].

Nota: Los conductores (de conexion a la red de alimentaciéon y del cableado interno) deben estar asegurados
a través de tiras o sistemas de fijacion similares. El conductor para la conexion a la red de alimentacion
debe ser un cable con doble aislamiento.

En el caso del médulo SmartLoop/PSTN, las pequefias columnas metalicas deben enroscarse bien y
apretarse conforme a las modalidades descritas en este manual.

6. Introducir las dos baterias internas de 12 V / 17 Ah y conectarlas al mdédulo alimentador (parrafo 4.4 -

[CD-
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Capitulo 8

Encender el sistema

Atencion: Una vez que se haya conectado por completo el sistema, verificar nuevamente la integridad
del cableado y asegurarse que la conexidon en tierra se haya completado antes de
encenderlo.

8.1 Verificacion de la integridad del cableado

Seguir atentamente las fases siguientes, usando un multimetro o una herramienta similar para mediciones
eléctricas.

1. Verificar el aislamiento entre los cables del sistema y tierra; medir con un multimetro la resistencia
entre cada uno de los cables y el borne de tierra.

Para obtener medidas precisas, retirar los bornes extraibles de los terminales de los mdédulos.

2. Verificar el aislamiento entre las pantallas de los cables y el terminal de tierra. A través de un
multimetro medir la resistencia eléctrica entre cada pantalla de los conductores y el terminal de tierra.

Para obtener medidas precisas, desconectar las pantallas de los correspondientes terminales
extrayendo los bornes extraibles.

3. Verificar la integridad del cableado de cada salida NAC.

Para obtener medidas precisas, quitar los mddulos extraibles correspondientes del terminal del médulo
base, y medir la resistencia del cable. Verificar ambas polaridades, al menos una debe tener la misma
resistencia de la resistencia EOL.

4. Verificar que todos los cables estén adecuadamente separados, atados (a través de las tiras de los
cables) y fijados firmemente a los ganchos de los cables sobre el fondo del armario.

5. Verificar la polaridad adecuada de las conexiones primarias del alimentador (230 V~~) y asegurarse de
que los cables estén bien unidos (mediante una abrazadera) a los ganchos para cables, en el fondo del
armario.

6. Verificar que los interruptores DIP de cada repetidor estén bien configurados (ver parrafo 7.9.1
Configuraciones sobre los dispositivos conectados al BUS RS485).

7. Verificar que el jumper de terminacion de la linea [figura 42] se encuentre en la posicion EOL solamente
en el ultimo panel repetidor.

8. En caso de centrales conectadas en red, verificar la integridad del cableado del anillo del siguiente
modo:

9. desfilar los bornes extraibles de los terminales de conexion de la red del médulo de red (ver parrafo
5.1.2 Médulo SmartLoop/NET) de uno de los paneles y verificar la continuidad del cableado en el
circuito D+ (entre los polos D+ de las puertas A e B), en el circuito D- (entre los polos D- de las puertas
Ay B).

8.2 Primer encendido

1. Introducir el jumper de mantenimiento de los datos de programacion (parrafo 4.2 - [G]); la
memorizacidon se garantiza mediante la bateria de litio 2032.

Conectar dos baterias de 17Ah tal y como se describe en el parrafo 7.15.4 Conexién de las baterias.
La central se encendera y durante algunos segundos mostrara la pantalla “Reset en progreso”.

El LED “Unidad légica” en el panel frontal parpadeara para indicar que el médulo se ha activado.

a s e N

Si antes de 2 minutos la alimentacién de red no es conectada, la central indicara una condicion de fallo.
Suministrar a la central la alimentacion de red.

6. Si a este punto el panel indica otros fallos, verificar la integridad del cableado y resolver todos los fallos
antes de continuar (ver Capitulo 10 - Busqueda de problemas).
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7. Una vez que todas las condiciones de fallo hayan sido restablecidas, girar la llave del panel frontal para

acceder al nivel 2 (ver parrafo 2.3 Cualificacion del operador - niveles de acceso) y pulsar la tecla
RESET. El display visualizara:

SmartLoop Sistema en funcion
Sin alarma

Sin fallo
11711718 18:23 Vier

Figura 29 - Mensaje sobre el display de primer encendido

8. Pulsar la tecla TEST para verificar la integridad de los LED.
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Capitulo 9

Mantenimiento

Es necesario realizar periédicamente las operaciones descritas a continuacion.

1. Con un pafio humedecido con agua eliminar el polvo que se haya acumulado sobre la caja de la central.

Atencion: iNo utilizar ningun tipo de disolvente!

Pulsar el pulsador TEST para controlar el funcionamiento de los indicadores y del zumbador.
Controlar la eficacia de las baterias y si es necesario sustituirlas.
Controlar la integridad de los conductores y de las conexiones.

Controlar que no se encuentren cuerpos extrafios en el interior de la central.

AR

Realizar el mantenimiento de los detectores de humo (limpieza de la camara).

Nota: Los puntos 1 y 2 pueden ser realizados por usuarios habilitados, mientras que el resto deben ser
exclusivamente realizados por personal cualificado.
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Capitulo 10

Busqueda de problemas

10.1 Fallo NAC, salida de alarma o salida de fallo

Utilizando un multimetro o un dispositivo similar, verificar la tensién sobre los terminales. Durante las
condiciones normales de funcionamiento (estado de standby), la medida debe estar alrededor de 15 V con
polaridad invertida respecto a la indicada en la serigrafia de los terminales.

« Si la medida se encuentra sobre los 24V con polaridad invertida respecto a aquella indicada sobre los
terminales, puede ser que el circuito no finaliza sobre la resistencia EOL o existe una interrupcion en el
cable.

Verificar la integridad de las conexiones del dispositivo y las resistencias EOL sobre el ultimo dispositivo.
Verificar la continuidad del cable.

« Si la medida se encuentra sobre los OV significa que se ha producido un cortocircuito sobre el cable.
Verificar las conexiones del dispositivo y las diferentes secciones del cable.

10.2 Fallo al lazo

» Si sobre la pantalla del panel aparece la advertencia “CORTO EN LAZO-S” significa que se ha detectado
un cortocircuito en el lazo entre los terminales LOOP-O y el primer aislante sobre el lazo.

Verificar el cableado y la integridad del cable en la primera seccion del lazo.

» Si sobre la pantalla del panel aparece la advertencia “CORTO EN LAZO-E” (solo para los lazos con 4
cables), significa que ha sido detectado un cortocircuito en el lazo, en la seccién entre los terminales de
LOOP-I1 y el aislante de lazo mas cercano.

Verificar la integridad del cableado y la integridad del cable en la seccion interesada (Ultima seccién del
lazo).

= Si aparece la advertencia “LAZO ABIERTO n” sobre la pantalla del panel (solo para los lazos con 4
cables) significa que se ha interrumpido la continuidad del circuito entre los terminales LOOP-O y LOOP-
I. Esto puede ser provocado por:

- Un aislante abierto en el lazo
Verificar todos los aislantes del circuito. Al menos uno de los LED de los aislantes indicara el estado
“aislado”. Una vez que ha identificado el aislante abierto proceder hacia lo largo del cableado del lazo
hasta el siguiente aislante que probablemente resultara también abierto.
Verificar el cableado en la seccidn entre los dos aislantes abiertos.

- Interrupcion del cable
Desconectar los terminales del LOOP-I del panel.
Verificar la intermitencia de los LED de los dispositivos del lazo hasta encontrar el punto de interrupcion
del lazo.
Una vez que se ha identificado el ultimo dispositivo en funcionamiento, verificar la integridad del
cableado situado debajo de tal dispositivo.

- Dispositivos de circuito faltantes; el panel no es capaz de encontrar algunos dispositivos conectados al
lazo.
Buscar en el anillo los dispositivos faltantes. Una vez que han sido identificados los dispositivos faltan-
tes, verificar la integridad del cableado y de la direccién de cada dispositivo faltante.

- Direccion duplicada (una direccién ha sido asignada a mas de un dispositivo)
Encender los LED de los dispositivos que sefialan una direccion duplicada.
Buscar en el anillo los dispositivos interesados. Una vez que los dispositivos han sido identificados, veri-
ficar la direccion de cada dispositivo y corregir el error.

e LED de estado de los lazos

- Verificar que el LED de transmision de lazo (rojo) parpadeante se corresponda con las correspondientes
configuraciones del lazo. Si el LED no corresponde, verificar los parametros del lazo.

- El LED verde del lazo parpadeara cada vez que responda un dispositivo interrogado. Si el LED esta
encendido fijo, significa que la respuesta del dispositivo estd enmascarada por un flujo de corriente
anémalo. Verificar que entre los dos conductores del lazo no haya ningln recorrido conductivo
anémalo.
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Atencion: Asegurarse que solamente los dispositivos del sistema se encuentren conectados al lazo.

A continuacién aparece una tabla con la lista de fallos que sefala la central de los dispositivos conectados
en el lazo:

La central visualiza el mensaje: Significado

Ausente La central no encuentra el dispositivo.
Posibles causas: problema de conexién, dispositivo retirado o dafiado.

Abierto en entrada No se ve la resistencia del final de la linea.
Posibles causas: cable interrumpido, resistencia no conectada, dispositivo
conectado en la entrada dafada.

Corto en entrada Se detecta un corto en los bornes de entrada del dispositivo.
Posibles causas: cable en corto, resistencia demasiado pequefia.

Abierto en salida No se ve la resistencia del final de la linea.
Posibles causas: cable interrumpido, resistencia no conectada.

Corto en salida Se detecta un corto en los bornes de salida del dispositivo.
Posibles causas: cable en corto, resistencia demasiado pequeiia.

Fallo energia No se detecta la tension de 24 V en la entrada dedicada al médulo.
Posibles causas: cable interrumpido, linea de 24 V no conectada, tension
demasiado baja.

Corto en lazo El dispositivo ha abierto su aislador.
Posibles causas: hay un corto en el lazo, tension del lazo demasiado baja.

10.3 Fallos con los dispositivos conectados al BUS RS485

Si aparece el mensaje “Repetidor Faltantes”, “Estac. Alim. Faltantes”, “Estac. Est.
Faltantes” el panel no es capaz de encontrar ninguno de los dispositivos conectados sobre el BUS.

= Verificar que las direcciones de los dispositivos se encuentren configurados de modo correcto (ver
parrafo 7.9.1 Configuraciones sobre los dispositivos conectados al BUS RS485).

» Verificar la integridad del cableado y la polaridad de la conexion.
= Verificar que el jumper de final de linea esté configurado en la posicién EOL solamente sobre el dltimo
repetidor o la ultima estacion de alimentacion conectada al BUS.
e Utilizando un multimetro o un dispositivo similar para las medidas eléctricas:
- Medir la tension entre los terminales +24 V y GND sobre el BUS RS485. Si la tensidn se encuentra por debajo
de los 20V, el fusible auto reseteable de proteccidn esta abierto, y por lo tanto la corriente absorbida por los

dispositivos conectados al BUS es excesiva.
- Desconectar los dispositivos conectados al BUS uno a la vez hasta que no se encuentre la causa.

10.4 Problema en las baterias

Si aparece el mensaje “Fallo de Bateria” las baterias pueden ser desconectadas o bien no han pasado
la prueba de eficiencia.

Permitir a las baterias recargarse durante varias horas. Si el problema persiste, desconectar las baterias
del panel y utilizando un multimetro o un dispositivo similar, medirlas por separado:

» Si solamente una de las baterias se encuentra por debajo de los 12,5V sustituir la bateria interesada y
esperar algunas horas para permitir que la nueva bateria se recargue.

= Si ambas baterias se encuentran por debajo de los 12,5 - 13 V sustituir ambas y permitir que se
recarguen durante varias horas hasta que no se hayan cargado completamente.

« Si la bateria esta compuesta por una sonda térmica, verificar que la tension se corresponda con el valor

calculado a través del grafico (parrafo 7.15.4 Conexion de las baterias). Si la tension es distinta,
corregirla mediante el trimmer del médulo alimentador.

Si aparece la frase “Baterfa baja” el alimentador primario (230 V~ de red) se desconecta. Esta
situacion de fallo debe ser resuelta antes que las baterias se descarguen y no sean mas capaces de
alimentar el sistema.
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10.5 Fallo a SmartLoop/NET

10.5.1 Error en la configuracion de la red “token ring”

Fallo de configuracion de red
Tarjeta de red no encontrada
Direccion ya asignada o abrir Ilamada

Figura 30 - Mensaje de acceso denegado

Este mensaje aparece cuando:

e El mdédulo SmartLoop/NET no esta funcionando correctamente.
Verificar que el moédulo esté introducido correctamente.
Reinicializar la fase de autoconfiguracion.

Asegurarse de que el LED azul (parrafo 5.1 - [E]) permanezca encendido durante esta fase, y los LED de
actividad de los nudos Ay B (parrafo 5.1 - [F] y parrafo 5.1 - [G]) parpadeen rdpidamente para sefialar los
intentos de comunicacion en ambos ramos.

Si ningun LED esta encendido, el mddulo podria dafiarse y por tanto necesario sustituirlo.

= Una direccién esta duplicada, es decir, asignada a mas de un panel
Acceder al menu principal desde el panel. Seleccionar Programacion, Configuracion, Visualizar, Red
Verificar las direcciones de cada panel en la red token-ring y corregir el error.

 El circuito de la red esta abierto

El cableado de la red token-ring debe ser cerrado adecuadamente, en caso contrario no sera capaz de
configurarse correctamente.

Verificar la integridad del cableado del anillo del siguiente modo:

- Restablecer todos los paneles en la red token-ring a la direccién 0.

- Desconectar los terminales de red del médulo SmartLoop/NET de uno de los paneles y verificar la
continuidad del cableado entre los polos “D+” de las puertas A y B, entre los polos “D-" de las puertas
Ay By los dos polos “-” (ver parrafo 5.1.2 Modulo SmartLoop/NET).

10.5.2 Fallos a los terminales ALARM-A/B
Fallo en el cableado del circuito del anillo de alarmas de emergencia.

» Verificar la integridad del cableado del circuito del panel que ha generado el evento.

Utilizando un multimetro o un dispositivo similar, medir la tension entre los terminales ALARM-A “+” y “—".

En condiciones de funcionamiento normal el valor deberia de unos 2.5V.

- Si la tensién estd mas proxima a 5V, la conexion con los terminales ALARM-B “+” y “—” de la central
adyacente es interrumpida.

- Si la tension estd mas cerca a 0V, podria existir un cortocircuito entre los dos polos que conectan el
terminal ALARM-A “+” y “—” sobre el modulo interesado con los terminales ALARM-B “+” y “—” del
maodulo precedente.

= Verificar la integridad de la conexion.

Nota: Si el lazo de alarma de emergencia no es utilizado, deberia ser deshabilitado a través de un software,
en caso contrario el sistema sefialard un problema persistente.

10.6 Otros fallos

La central visualiza el mensaje: Significado

Fallo de salida AUX Se ha producido un cortocircuito en los bornes AUX, el fusible autoajustable se
ha puesto en modalidad de proteccion

Fallo de salida AUX-R Se ha producido un cortocircuito en los bornes AUX-R, el fusible autoajustable
se ha puesto en modalidad de proteccion

Falta de red Falta la alimentacion primaria (230 V~~-).

Fallo tierra Existe una dispersion de corriente hacia la tierra.

La indicacion de este fallo puede deshabilitarse desactivando el
correspondiente puente (parrafo 4.2 - [L]).

Solicitud de manten. La fecha predefinida para el Mantenimiento ha expirado.
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Dispositivos Enea

Los dispositivos de la serie Enea de INIM Electronics para la deteccién
analdgica direccionable estan certificados por LPCB y llevan la marca

CE conforme a la directiva CPD.

Apé

ndice A

Cada uno de los dispositivos esta dotado por un aislante de cortocircuito que el en caso que se genere uno
entre los dos conectores de conexion con la central (lazo), es capaz de interrumpir el polo negativo
aislando la seccion del cable en donde se ha producido el fallo. Pueden conectarse hasta 240 dispositivos,
cada uno de ellos diferenciado con un nimero de serie suministrado por el fabricante que permite su
direccionamiento automaético.

En particular INIM Electronics pone a disposiciéon tres modelos de detectores analégicos de la serie Enea:

e Camara Optica sellada con red de proteccién con malla de 500 micron
= LED de tres colores: rojo para alarma, verde para parpadeo y localizacion desde la central y amarillo para

fallo

» Salida remota supervisada y configurable desde la central

= Reconocimiento automatico de la conexiéon del indicador remoto

e Compensacion de los valores de la camara dependiendo de la cantidad de suciedad
» Sensibilidad en la deteccion de humo y temperatura configurable

e Modalidad de funcionamiento seleccionable (para la version ED300): solo humo, solo temperatura
= Modalidad AND, modalidad OR, modalidad PLUS

e Diagndstico completo, lectura de contaminacién y valores medidos en tiempo real
< Memoria de las medidas de humo y temperatura de los dltimos 5 minutos antes de la ultima alarma

detectada
e Lamina de bypass situada sobre la base para dar continuidad a la linea en caso de extracciéon de un
detector
Para mayores detalles y para fias caracteristicas técnicas, remitirse al manual anexado con cada
dispositivo.
Tipo Modelo Descripcion
Detectores ED100 Detector 6ptico de humo
ED200 Detector de temperatura
ED300 Detector de humo y temperatura
Bases EB0O010 Base de montaje
EB0020 Base del relé
ESB0O10 Base de la sirena (si esta instalada debajo de una base EB0010)
ESB020 Base de la sirena y flash (si esté instalada debajo de una base
EB0010)
Médulos EM312SR Modulo de Entrada/Salida
EM110 Modulo de Entrada
EM311 Micromédulo
EM344S Modulo de 4 entradas + 4 salidas interfaz zonas convencionales
Pulsadores de | ECO010 Pulsador de alarma
alarma
ECOO010E Pulsador de alarma desde el exterior (IP67)
Led FI1100 Repetidor de alarma remoto direccionable

Dispositivos Enea
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Sirenas ESOO10RE Sirena roja direccionable alimentada por el lazo
ESO020RE Sirena y flash roja direccionable alimentada por el lazo
ESO010BE Sirena blanca direccionable alimentada por el lazo
ESO020BE Sirena y flash blanca direccionable alimentada por el lazo
ES0020 Placa direccionable alimentada por el lazo
Driver EITK1000 Kit para la configuracion, el mantenimiento y el diagnostico de

sistemas basados en dispositivos de las series IRIS y ENEA

EITK-DRV Driver para zonas basadas en dispositivos de la serie IRIS o lazos
basados en dispositivos de la serie ENEA

EITK-BASE Base para la conexion de detectores de la serie IRIS y ENEA

EITK-PWSP Alimentador para el driver EITK-DRV

A.1 Configuracion de los dispositivos Enea

El nUmero de serie univoco de cada detector se encuentra indicado sobre la etiqueta con los datos de
matricula, por lo que no es necesario realizar ningln tipo de operacién de direccionamiento sobre los
dispositivos, ya que es suficiente con conectar los dispositivos sobre el lazo y realizar las operaciones de
configuracién descritas a continuacion.

N

Figura 31 - Parte trasera del detector Enea

El nimero de serie se muestra, ademas que en la etiqueta con los datos de la matricula [A], sobre dos
pequenias etiquetas extraibles [B]. Desde el momento que se inicia a montar el dispositivo se recomienda
extraer y pegar una sobre la planimetria del sistema, y la otra sobre la base/caja de montaje. Esta medida
simplificar& las operaciones de localizacién y de colocacién de cada elemento.

Nota: Sobre cada lazo pueden conectarse un maximo de 240 dispositivos.

A.1.1 Redireccionamiento

Una vez conectados los dispositivos es conveniente realizar la operacion de configuracion del lazo.

El redireccionamiento reconoce el niumero de serie de cada dispositivo conectado sobre el lazo, y a cada
uno de estos, asigna una direccion légica (niumero de 1 a 240) que después sera utilizado para identificar el
punto en todas las operaciones de programacion de la central:

Desde el panel: <tecla>, Programacion, <cdédigo>, Configuracion, Modificar la configuracion,
Configuracion manual, Lazo, seleccionar el lazo, Parametros del lazo, configurar el
tipo de protocolo como INIM y el cableado como 4 hilos, +, Esc, Esc, Esc,
Configuracion automatica, Lazo, llevar el cursor al lazo deseado (columna de 1 a 8)
en la linea RE-DIRECCIONAR TODO, con la tecla A hacer aparecer el simbolo "+"
(aparecera en las dos lineas automaticamente), «, +
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Lazo N. 1 23 456 7 8
ADQUIRIR d
RE-DIRECCI

ispo.
ONAR TODO: . . . . . . . .

Al finalizar la operaciéon (que podria requerir algunos minutos) se visualizara una pantalla resumen con el total
de los diferentes dispositivos detectados. Asegurarse que el nimero se corresponda con lo que se ha instalado.

Desde el software: seleccionar el lazo > Tab Parametros para seleccionar el tipo de protocolo y el
cableado, seleccionar el icono ;¢ y seleccionar la opcion Reindirizar el lazo.

Al final de la operacién (que podria requerir algunos minutos), el software disefara el cableado del lazo y
mostrara todos los dispositivos conectados.

A.2 Operacion de lectura del lazo

Esta operacion reconoce el nimero de serie de cada dispositivo conectado sobre el lazo y adquiere la
direccion légica (niumero de 1 a 240) asignados a estos en una operacion anterior de direccion.

Nota: La lectura del lazo puede ser realizada solamente sobre un lazo anteriormente direccionado utilizando
una central o un lazo driver EITK-DRV.

Desde el panel: <tecla>, Programacion, <cdédigo>, Configuracién, Modificar la configuracion,
Configuraciéon manual, Lazo, seleccionar el lazo, Parametros del lazo, configurar el
tipo de protocolo como INIM y el cableado como 4 hilos, ', Esc, Esc, Esc,
Configuracion automatica, Lazo, llevar el cursor al lazo deseado (columna de 1 a 8)
en la linea CONFIGURACION AUTOMATICA, con la tecla A hacer aparecer el simbolo
"+" (aparecera en las dos lineas automaticamente), +, <

Al finalizar la operacion se visualizara una pantalla resumen con el total de los diferentes dispositivos
detectados. Asegurarse que el nimero se corresponda con lo que se ha instalado.

Desde el software: seleccionar el lazo > Tab Parametros para seleccionar el tipo de protocolo y el
cableado, seleccionar el icono g y seleccionar la opcion Leer el lazo.

Al final de la operacion (que podria requerir algunos minutos), el software disefiara el cableado del lazo y
mostrara todos los dispositivos conectados.

A.3 Operacion de actualizacion del lazo

Esta operaciéon debe realizarse cada vez que se sustituya, se aflada o se extraiga un dispositivo de un lazo
anteriormente configurado. Realizar las operaciones sobre la central que se indican a continuacion después
de haber realizado fisicamente las sustituciones, los afiadidos o las extracciones de los dispositivos del lazo.

Desde el panel:

Afadir/sustituir un dispositivo: <tecla>, Programacion, <cdédigo>, Configuracion, Modificar
configuracién, Configuracién del manual, Lazo, seleccionar el lazo, Ahadir/Modificar
Punto, seleccionar el punto e introducir el nimero de serie del nuevo dispositivo que
sustituye al antiguo o que es afiadido a la configuracién

Retirar un dispositivo: <tecla>, Programacion, <cdédigo>, Configuracién, Modificar
configuracién, Configuraciobn manual, Lazo, seleccionar el lazo, Eliminar punto,
seleccionar el punto y pulsar+ para confirmar

Desde el software: seleccionar el lazo sobre el esquema, seleccionar el icono g} y seleccionar la opcion
Actualizar Lazo.

Al finalizar la operacion (que podria requerir algunos minutos), el software visualizara una doble parrilla en
donde comparara la antigua configuracién guardada anteriormente en el PC y la nueva detectada por el lazo.
Las lineas correspondientes con las direcciones logicas que presentan las diferencias seran evidenciadas.

Para continuar es necesario aceptar todas las modificaciones evidenciadas haciendo doble clic sobre los iconos de
color diferente del verde (o bien pulsando la tecla Aceptar Todo) y continuando con la tecla CONTINUAR. Una
nueva fase de direccidon (que podria requerir algunos minutos) transferird la nueva configuracion a la central.

Dispositivos Enea 49



SMARTLOOP NI Central de deteccién de incendio analégica
Apéndice B

Dispositivos Argus

Nota: Todos los dispositivos ARGUS admitidos por la central no son certificados por IMQ-SISTEMAS DE
SEGURIDAD; remitirse a las instrucciones anexadas a los dispositivos

Todos los dispositivos de la serie Vega de Argus estan dotados de un aislante de lazo en su interior. Por lo
que no es necesario afadir otro aislador. Un cortocircuito sobre el lazo no provocara la pérdida de uno de
los dispositivos.

Cada detector esta dotado de un LED con 3 colores: el color verde sera utilizado para el parpadeo periédico
(si esta habilitado). El color amarillo indicara el fallo del detector o de apertura del aislante, mientras que el
LED rojo indicara la alarma del detector.

Los detectores estan dotados de la funcion de test de funcionamiento: si se acerca un iman a la base del
detector, desde la parte en donde se encuentran dos muescas, se obtendra una indicacion de alarma del
mismo.

B.1 Dispositivos

Modelo Nombre Descripciéon

V100 Analogue Photo detector Detector de humo 6ptico

V200 Analogue Multicriteria detector Detector de humo 6ptico/térmico

V350 Analogue Multicriteria detector Detector di temperatura (?)

VCP100 Intelligent resettable callpoint Pulsador de alarma reseteable

VWCP100 Weatherproof intelligent resettable callpoint | Pulsador de alarma reseteable para instalaciones al aire libre

VMI100 Input module Médulo 1 Entrada supervisada

VMMI100 Input Minimodule Médulo 1 entrada supervisada en formato mini

VMDI100 DIN rail input module Modulo 1 Entrada supervisada para guia DIN

VUMI100 Input Micromodule Médulo 1 entrada supervisada en formato micro

VMC100 Output Module Mdédulo 1 salida supervisada

VMMC100 Output Module Médulo 1 salida supervisada en formato mini

VMDC100 DIN rail output module Mddulo 1 salida supervisada para guia DIN

VUMC100 Output Micromodule Médulo 1 salida supervisada en formato micro

VMC120 Output Module Form C Modulo 1 salida intercambio libre (no supervisada)

VMMC120 Output Mini Module Form C Moédulo 1 salida intercambio libre (no supervisada) formato mini

VMDC120 DIN rail output module Form C Modulo 1 salida intercambio libre (no supervisada) para guia DIN

VUMC140 Output Micromodule Form C Moédulo 1 salida intercambio libre (no supervisada) formato micro

VMIC100 Input/Output Module Médulo 1 entrada supervisada + 1 salida supervisada

VMMIC100 Input/Output Mini Module Modulo 1 entrada supervisada + 1 salida supervisada formato mini

VMDIC100 DIN rail Input/Output module Modulo 1 entrada supervisada + 1 salida supervisada para guia DIN

VMIC120 Input/Output Module Form C Mddulo 1 entrada supervisada + 1 salida no supervisada (intercambio
libre)

VMMIC120 Input/Output mini Module Form C Médulo 1 entrada supervisada + 1 salida no supervisada (intercambio
libre) formato mini
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VMDIC120 DIN rail Input/Output Module Form C Médulo 1 entrada supervisada + 1 salida no supervisada (intercambio
libre) para guia DIN

VMCZ100 Moédulo de interfaz con linea convencional Permite conectar al lazo una linea de dispositivos convencionales

VMIC404 Mdédulo 4 entradas y 4 salidas Modulo 4 entradas supervisadas + 4 salidas (contacto limpio)

VLS100 Intelligent Wall Sounder Sirena alimentada por el lazo

VWLS100 Weatherproof intelligent Wall Sounder Sirena alimentada por el lazo para instalaciones al aire libre

VLS100-AV Intelligent Wall Sounder/Flasher Sirena con flash alimentada por el lazo

VWLS100-AV | Weatherproof intelligent Wall Sounder/Flasher Sirena con flash alimentada por el lazo para instalaciones al aire libre

VLBE100 Intelligent Flasher Flash alimentado por el lazo

VTAO10 Sounder/Flasher fire sign Placa 6ptico/acuUstica equipada con moédulo de entrada/salida

VTAOA1O0 Self-powered Sounder/Flasher fire sign Placa 6ptico/acustica autoalimentada equipada con moédulo de
entrada/salida

VFI1100 Intelligent remote indicator Repetidor de alarma remoto direccionable

VPU100 Programador Permite configurar las direcciones de los dispositivos de la serie Argus

a. Por defecto configurado como “Detector Termovelocimétrico” (alarma bajo incremento repentino de la temperatura o
superacion del limite de 54°C). Para configurarlo como “Detector de alta temperatura” (excluyendo la parte termoveloci-
meétrica y configuracion del umbral fijo a 70 °C) utilizar el programador VPU100. La central reconocera automaticamente
el tipo de configuracion adoptada.

B.2 Bases para dispositivos
Modelo Nombre Descripcion
VB100 Base Base estandar para detectores VEGA
VDBS100 Base con mayor altura Permite acoplarse con canalizaciones externas
VBLR100 Base del Relé Con relé activado por la salida R del detector enganchado a la base
VBS100 Base con sirena Activada por la salida R del detector enganchado a la base.
VBLS100 Base con sirena direccionable Ocupa una direccion sobre el lazo
B.3 Dispositivos via radio
Modelo Nombre Descripciéon
VW2W Trasladador via radio Conectado al lazo, interfaz con 32 dispositivos (serie
Saggittarius - sigla SG) via radio a la central.
Los 32 dispositivos son vistos por la central como si
estuviesen fisicamente conectados al lazo (con direccion
diferenciada).
SGWE Expansion via radio
SG100 Detector Optico analégico via radio
SG200 Detector Optico/Térmico analdgico via radio
SG350 Detector de temperatura via radio Q)
SGRBS100 Base sonora via radio

SGRBS100-AV

Base sonora con flash via radio

SGMI100 Moédulo de entrada via radio

SGMC100 Modulo de salida via radio

SGMCB100 Modulo con 2 salidas via radio

SGCP100 Pulsador de alarma via radio

SGRS100 Sirena via radio

SGVA100 Anunciador vocal via radio

SGFI100 Repetidor de alarma remoto direccionable via radio

Dispositivos Argus
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a. Por defecto configurado como “Detector Termovelocimétrico” (alarma bajo incremento repentino de la temperatura o
superacion del limite de 54°C). Para configurarlo como “Detector de alta temperatura” ( excluyendo la termovecilometria y
la configuracion del limite fijo a 70°C) utilizar el programador VPU100. La central reconocera automaticamente el tipo de
configuraciéon adoptada.

B.4 Consumos de los dispositivos

Dispositivo en stand-by en alarma
Detectores 90 pA 6 mA
Médulos 120 pA 6 mA

B.5 Configuracion de los dispositivos Argus

Cada dispositivo Argus requiere una direcciéon que lo identifigue en el lazo. Existen dos modos para
direccionar los dispositivos Argus, uno es utilizar una VPU100 (Vega Programming Unit), y el otro es la de
utilizar la opcién de auto direccionamiento en la fase siguiente.

B.5.1 Auto direccionamiento desde el panel
Sobre el teclado del panel del SmartLoop:

1. Pulsar cualquier tecla para acceder al menu principal.

2. Seleccionar Programacién, <cédigo>, Configuracién, Modificar configuracién, Configuraciéon
manual, Lazo

3. Seleccionar el lazo para configurar (1 - 8).

Seleccionar los parametros del lazo. Se visualizara la pantalla del parametro del circuito respectivo:

Version del Firmware del lazo: 1.00
<Lazo n>

Tipo Lazo : ARGUS

Cableado Lazo : 4 Cables

Figura 32 - Pantalla de los parametros de lazo

5. Programar el lazo segun el tipo de dispositivo conectado a los circuitos (2 o 4 cables).

6. Pulsar la tecla +! para confirmar la configuracion y salir de la pantalla.

Nota: Si se sale de la pantalla utilizando la tecla Esc, la configuracion no sera guardada.

7. Pulsar varias veces Esc hasta volver al menu Programacioén

8. Seleccionar Configuracione, Modificar configuracion, Configuracion automatica, Lazo

Lazo N. 123456 7 8
ADQUIRIR d
RE-DIRECCI

ispo. : - -
ONAR TODO: . . . . . . . .
Figura 33 - Pantalla de programacion del lazo

9. Introducir un signo “+” en el campo de programacién que corresponde al lazo interesado.

Utilizar las teclas del cursor A y V¥ para seleccionar/deseleccionar las opciones y las teclas del cursor 4
y P para moverse de un lazo a otro.

Seleccionando la funciéon de “Autoconfiguracion” la central adquirira los dispositivos conectados al lazo
con direcciéon asignada (a través VPU100) sin modificar los dispositivos ya adquiridos en una operacion
precedente.

Seleccionando la funcién “Autodireccionamiento” se anularan las direcciones de todos los dispositivos y
seran asignados nuevamente. Todas las programaciones anteriores seran perdidas.

10. Pulsar la tecla +'; el panel visualizara una pantalla resumen y solicitara una autorizacién para continuar.

11.Pulsar la tecla « para hacer partir la fase de “Autoconfiguracion”.
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B.5.2 Direccionamiento de los detectores con VPU100

Realizar atentamente las siguientes fases:

1. Retirar el detector de su base desatornillandolo.

2. Introducir el detector en el VPU100 (atornillarlo).

3. Pulsar cualquier tecla sobre el VPU100 para encender la unidad.
4

Utilizando las teclas de desplazamiento, seleccionar una direccion (1-240) y pulsar la tecla “ESCRIBIR”
(en la parte superior izquierda) para confirmar la seleccion.

Nota: Se encuentran disponibles 240 direcciones. Los errores en la introduccién de la direccidn se pueden
corregir simplemente volviendo a direccionar el dispositivo (no se requiere la eliminacion).

5. Retirar el detector del VPU100 y situarlo en su posicién.

B.5.3 Direccionamiento de los mdédulos con VPU100

Realizar atentamente las siguientes fases:

1. Extraer los terminales 1- 4 del mdodulo.

2. Conectar el cable del VPU al modulo, positivo al terminal 1 y negativo al terminal 3.
3. Pulsar cualquier tecla sobre el VPU para encender la unidad.
4

Utilizando las teclas de desplazamiento, seleccionar una direccion (1-240) y pulsar la tecla “ESCRIBIR”
(en la parte superior izquierda) para confirmar la seleccion.

Nota: Se encuentran disponibles 240 direcciones. Los errores en la introducciéon de la direccidn se pueden
corregir simplemente volviendo a direccionar el dispositivo (no se requiere la eliminacion).

5. Desconectar los cables del VPU100 y volver a conectar el médulo al lazo.

Figura 34 - Programacion de los médulos con VPU100
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Apéndice C

Dispositivos Apollo

Nota: Todos los dispositivos APOLLO admitidos por la central no son certificados por IMQ-SISTEMAS DE
SEGURIDAD; remitirse a las instrucciones anexadas a los dispositivos.

Los dispositivos Apollo no contienen a bordo aislantes de lazo (si no ha sido especificado diversamente).
Por lo tanto es necesario introducir los aislantes sobre el lazo de modo que en caso de cortocircuito no
permita la pérdida de mas de 32 dispositivos.

C.1 Dispositivos

C.1.1 Detectores: serie XP95

Nota: Los detectores de la serie XP95 han sido mejorados para operar con una sensibilidad de 55
(sensibilidad preconfigurada). En caso de modificaciones de sensibilidad, estas son limitadas en
aquellos casos en donde es indispensable ya que podrian introducir retrasos de tiempo de respuesta del

lazo.

Modelo Nombre Descripcion
55000-885 XP95 Multisensor detector Detector de incendio Humo / Temperatura
55000-600 XP95 Optical smoke detector Detector de humo 6pticos
55000-500 XP95 lonisation smoke detector Detector de humo por ionizacién
55000-400 XP95 Heat detector - standard temperature Detector de temperatura - temperatura estandar
55000-401 XP95 Heat detector - High temperature Detector de temperatura - alta estandar
55000-640 XP95 1.S. Smoke detector Detector de humo con seguridad intrinseca
55000-440 XP95 |.S.Heat detector Detector de temperatura con seguridad intrinseca
55000-540 XP95 1.S.lonisation Smoke detector Detector de humo por ionizacidon con seguridad intrinseca

C.1.2 Detectores: serie Discovery

Modelo Nombre Descripcion
58000-600 Discovery Optical Smoke detector Detector de Humo 6ptico
58000-400 Discovery Heat detector Detector di temperatura
58000-700 Discovery Multisensor detector Detector de humo 6ptico + temperatura
58000-300 Discovery Carbon Monoxide detector Detector de CO
58000-500 Discovery lonisation Smoke detector Detector de humo por ionizacién

C.1.3 Detectores: serie Xplorer

Nota: Los detectores de la serie Xplorer han sido mejorados para operar con una sensibilidad de 55
(sensibilidad preconfigurada). En caso de modificaciones de sensibilidad, estas son limitadas en
aquellos casos en donde es indispensable ya que podrian introducir retrasos de tiempo de respuesta del

lazo.
Modelo Nombre Descripcion
59000-405 | Standard heat detector with standard base Detector de temperatura con base estandar
59000-406 | Standard heat detector with LED driver base Detector de temperatura con base para pilotaje LED remoto

54 Dispositivos Apollo



Manual de instalaciéon lmm SMARTLOOP

59000-407 | Standard heat detector with base sounder Detector de temperatura con base sirena
59000-415 | High temperature heat detector with standard base Detector de alta temperatura con base estandar
59000-416 | High temperature heat detector with LED driver base Detector de alta temperatura con base para pilotaje LED
remoto
59000-417 | High temperature heat detector with base sounder Detector de alta temperatura con base sirena
59000-605 | Optical Smoke detector with standard base Detector de humo 6ptico con base estandar
59000-606 | Optical Smoke detector with LED driver base Detector de humo 6ptico con base para pilotaje LED remoto
59000-607 | Optical Smoke detector with base sounder Detector de humo 6ptico con base sirena
C.2 Bases para los dispositivos
Modelo Nombre Descripcion
45681-210 XP95/DISCOVERY Mounting BASE Base de montaje para detectores XP95
45681-215 XP95 1.S. Mounting Base Base de monatje con seguridad intrinseca
45681-321 XP95/DISCOVERY Isolating Base Base de montaje con aislante para detectores XP95
45681-242 XP95/DISCOVERY Low power relay base Base de montaje con relé
45681-250 XP95/DISCOVERY E-Z fit base Base de montaje ancha (150mm)
45681-276 Ancillary Base Sounder Base con sirena
C.3 Accesorios
Modelo Nombre Descripcion
55000-720 XP95 isolator Aislante para lazo XP95
59000-700 XPlorer Isolator Aislante para lazo XPlorer
55000-855 XP95 protocol traslator Trasladador de protocolo para linea intrinsecally safe
C.4 Pulsadores
Modelo Nombre Descripcion
55000-905 | XP95 Manual Call Point — Surface mounting Manual Call Point per loop XP95 — montaje externo
55000-906 | XP95 Manual Call Point — Flush mounting Manual Call Point per loop XP95 — montaje encastrado
55000-940 | XP95 I.S. Manual Call Point Manual call point con seguridad intrinseca
58000-910 | Discovery Manual Call Point (montaje externo) Pulsador de alarma serie discovery para montaje en la pared
58000-920 | Discovery Manual Call Point (montaje encastrado) Pulsador de alarma serie discovery para montaje encastrado
59000-910 | Xplorer manual call point Pulsador de alarma serie Xplorer

C.5 Sirenasy flash

Modelo Nombre Descripciéon
55000-278 | Loop Powered Sounder Sirena alimentada por el lazo
55000-274 | Weatherproof loop powered sounder Sirena alimentada por el lazo para exterior
45681-265 | Intelligent Base Sounder Base con sirena con direccidn propia
55000-877 | Loop Powered beacon Flash alimentado por el lazo
45681-331 | Loop Powered Sounder + flasher Base con sirena y flash alimentado por el lazo
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C.6 Modulos

Modelo Nombre

Descripcion

55000-809 | XP95 Switch Monitor Plus

Mdédulo 1 Entrada con retraso y salida de reset para
detectores de flujo (waterflow alarm)

55000-810 | XP95 Switch Monitor

Médulo 1 Entrada

55000-813 | XP95 Zone Monitor

Médulo para interfaz con detectores convencionales

55000-818 | XP95 Input/Output module

Médulo 1 salida relé + 1 entrada supervisada + 1 entrada no
supervisada

55000-819 | XP95 Output Module

Moédulo 1 salida relé

55000-823 | XP95 Sounder Control Unit

Mdédulo 1 salida para control de la sirena alimentada
externamente

55000-875 | XP95 Mains Switch Input Output

Médulo 1 entrada supervisada + 1 relé x 220 V

55000-832 | XP95 Mini Switch monitor (interrupt)

Mini médulo de entrada con interrupt

55000-833 | XP95 mini switch monitor

Mini médulo de entrada

59000-810 | XPlorer Output Unit

Modulo de salida no supervisado

59000-820 | XPlorer Switch Monitor

Mddulo de entrada supervisada

C.7 Modulos sobre guias DIN

Modelo Nombre

Descripcion

55000-803 | XP95 DIN RAIL Input Output unit

Médulo 1 entrada + 1 salida para guia DIN

55000-804 | XP95 DIN Rail Output unit

Médulo 1 salida para montaje sobre guia DIN

55000-821 | XP95 DIN RAIL Switch Monitor Plus

Médulo 1 Entrada con retraso y salida de reset para
detectores de flujo (waterflow alarm) para montaje sobre guia
DIN

55000-822 | XP95 DIN RAIL Switch Monitor

Médulo 1 Entrada para montaje sobre guia DIN

55000-812 | XP95 DIN RAIL Zone Monitor (with Isolator)

Médulo para interfaz con detectores convencionales para el
montaje sobre guia DIN (con aislante)

55000-826 | XP95 DIN RAIL Sounder control Unit

Médulo 1 salida para control de la sirena alimentada
externamente para el montaje sobre guia DIN

55000-802 | XP95 DIN RAIL Dual Isolator

Doble aislante para montaje sobre guia DIN

C.8 Modulos con aislante

Modelo Nombre

Descripcion

55000-841 | XP95 Switch Monitor Plus with isolator

Mdédulo 1 Entrada con retraso y salida de reset para detectores de flujo
(waterflow alarm) para montaje sobre guia DIN con aislador

55000-843 | XP95 Switch Monitor with isolator

Médulo 1 Entrada con Aislante

55000-845 | XP95 Zone Monitor woth isolator

Mdédulo para interfaz con detectores convencionales con aislante

55000-847 | XP95 Input/output module with isolator Moédulo 1 salida relé + 1 entrada supervisada + 1 entrada no supervisada y

optoaislada

55000-849 | XP95 Output unit with isolator

Médulo 2 salidas Relé con aislante

55000-852 | XP95 Sounder control unit with isolator Médulo 1 salida para control de la sirena alimentada externamente con

aislante

C.9 Configuracion de los dispositivos Apollo
Cada dispositivo Apollo requiere una direccion que lo identifique en el lazo Los dispositivos Apollo deben ser

direccionados manualmente del siguiente modo:
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C.9.1 Direccionar los detectores Apollo

Puede direccionar los detectores Apollo utilizando las tarjetas incorporadas Xpert cards.
Realizar atentamente las siguientes fases:

1. Retirar el detector de su base desatornillandolo.

2. Utilizando un destornillador o un dispositivo similar, pulsar el freno y hacer salir a la tarjeta Xpert card
fuera de su contenedor.

3. Utilizando un destornillador plano o un dispositivo similar, retirar los instructores de modo de asignar
una direccion a la tarjeta Xpert card (remitirse a la tabla de direcciones que se encuentra contenida en
el manual del dispositivo).

Nota: Se encuentran disponibles 126 direcciones.

4. Utilizando un sefalador o cualquier otro dispositivo de impresion, escribir o imprimir la direccion
correspondiente sobre los identificadores separables.

Nota: Este modelo de etiquetado aportara la identificacion visual de los detectores del sistema durante la fase
de instalacion del sistema. Cuando se piense que los detectores del sistema hayan sido perfectamente
conectados y direccionados, bien pueden retirarse o dejarse los identificadores para una referencia
futura.

5. Volver a colocar la tarjeta sobre su base.
6. Introducir el detector en su base

C.9.2 Direccionar los médulos Apollo

Puede direccionar todos los médulos de la gama Apollo (Entrada, Salida, Entrada/Salida, Punto de Llamada
Manual/Indicador Acustico/Flash/Luz de emergencia, etc.) utilizando los DIP switch incorporados.

1. Utilizando las posiciones On/Off de los DIP switch incorporados (remitirse a la tabla de direcciones que
se encuentra contenida en el manual de instrucciones anexado a los dispositivos), configurar la
direccion del modulo (de 1 a 126).

2. Conectar el médulo al médulo base.

Dispositivos Apollo 57



SMARTLOOP NI Central de deteccién de incendio analégica

58 Dispositivos Apollo



Manual de instalaciéon lmm SMARTLOOP

Notas

Notas 59



ELECTRONICS

ISO 9001 Quality Management
certified by BSI with certificate number FM530352

via Dei Lavoratori 10 - fraz. Centobuchi
63076 Monteprandone (AP) ITALY
Tel. 439 0735 705007 _ Fax +39 0735 704912

info@inim.biz _ www.inim.biz

DCMIINSOSLOOP-353-20181211




